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lll. OTRAS DISPOSICIONES
16864 Resolucién de 20 de julio de 2011, de la Universidad de Sevilla, por la que se
publica el plan de estudios de Master en Automatica, Robdtica y Telematica.

Obtenida la verificacidon positiva del plan de estudios por parte del Consejo de
Universidades, previo informe favorable de la Agencia Nacional de Evaluacién de la
Calidad y Acreditacion, y una vez establecido el caracter oficial del titulo por Acuerdo del
Consejo de Ministros de 30 de julio de 2010 (BOE de 29 de septiembre de 2010),

Este Rectorado, de conformidad con lo previsto en el articulo 35.4 de la Ley Organica
6/2001, de 21 de diciembre, de Universidades, en la redaccién dada por la Ley Organica
4/2007, de 12 de abril, ha resuelto ordenar la publicacion del plan de estudios conducente
a la obtencion del titulo de Master Universitario en Automatica, Robdética y Telematica por
la Universidad de Sevilla, que quedara estructurado segun figura en los siguientes
anexos.

Sevilla, 20 de julio de 2011.—El Rector, Joaquin Lugue Rodriguez.

ANEXO
PLAN DE ESTUDIOS DEL MASTER UNIVERSITARIO EN AUTOMATICA,
ROBOTICAY TELEMATICA POR LA UNIVERSIDAD DE SEVILLA
Rama de conocimiento: Ingenieria y Arquitectura
Centro de Imparticién: Escuela Técnica Superior de Ingenieria
Distribucion del plan de estudios en créditos ECTS por tipo de materia
Tipo de materia Créditos
O |Obligatorias .. .......... ... .. ... ... 30
P |Optativas .......... ... ... ... ... .... 48
T |TrabajoFindeMaster ................. 12
Total ....... ... . 60
Estructura de las ensefianzas por médulos
Médulo Asignatura Tipo materia Créditos
Control y Programaciéon de Robots. (0] 4
Fundamentos de Comunicaciones Industriales. (0] 6
Fundamentos de Control Automatico. (0] 6
MOO - Fundamentos.
Fundamentos de Robdtica. (0] 6
Ingenieria del Control. (0] 4
Redes Locales en la Industria. (0] 4
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Médulo Asignatura Tipo materia Créditos
Ampliacion de Control. P 6
Andlisis de Sistemas no Lineales. P 4
Automatizacion Industrial. P 6
Control de Sistemas Biomédicos. P 4
Control Predictivo. P 4
Control Robusto. P 4
MO1 - Automatica.
Disefio de Sistemas no Lineales. P 4
Instrumentacion Industrial. P 6
Laboratorio de Automatizacion. P 4
Laboratorio de Control. P 4
Modelado y Simulacion. P 6
Técnicas Avanzadas de Control Industrial. P 4
Control de Robots Manipuladores. P 6
Laboratorio de Robética y Percepcion. P 4
MO2 - Robdtica. Percepcion Avanzada. P 4
Robots y Sistemas Autonomos. P 4
Sistemas de Percepcién. P 6
Laboratorio de Telematica. P 4
MO3 - Telematica. Sistemas Distribuidos de Tiempo Real. P 6
Temas Avanzados de Investigacion en P 4
Telematica.
MO4 - Trabajo Fin de Master. Trabajo Fin de Master. T 12
Itinerarios:
» Perfil profesional.
» Perfil investigador.
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