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lll. OTRAS DISPOSICIONES

UNIVERSIDADES

18826  Resolucion de 9 de septiembre de 2024, de la Universidad de Girona, por la
gue se publica el plan de estudios de Master Universitario Erasmus Mundus
en Sistemas Robdticos de Campo Inteligentes/Erasmus Mundus Master in
Intelligent Field Robotic Systems.

Obtenida la verificacion del plan de estudios por el Consejo de Universidades, previo
informe favorable de la de la Agencia per a la Qualitat del Sistema Universitari de
Catalunya (AQU) asi como la autorizacion de la Comunidad Auténoma de Catalufia, y
acordado el caracter oficial del titulo por el Consejo de Ministros de 10 de mayo de 2022
(publicado en el BOE numero 118, de 18 de mayo de 2022), por Resolucion de la
Secretaria General de Universidades de 11 de mayo de 2022.

Este Rectorado, de conformidad con lo dispuesto en el articulo 35.4 de la Ley
Organica 6/2001, de 21 de diciembre, de Universidades, reformada por la Ley
Orgénica 4/2007, de 12 de abiril, ha resuelto publicar la verificacion del plan de estudios
conducente a la obtencion del titulo oficial de Méaster Universitario Erasmus Mundus en
Sistemas Robdticos de Campo Inteligentes/Erasmus Mundus Master in Intelligent Field
Robotic Systems por la Universidad de Girona; Eo6tvds Lordnd Tudomanyegyetem
(Hungria) y University of Zagreb (Croacia).

Girona, 9 de septiembre de 2024.—Rector, Joaquim Salvi Mas.

ANEXO

Plan de Estudios del Master Universitario Erasmus Mundus en Sistemas Robéticos
de Campo Inteligentes/Erasmus Mundus Master in Intelligent Field Robotic
Systems por la Universidad de Girona; Edtvés Lorand Tudomanyegyetem

(Hungria) y University of Zagreb (Croacia)

Cddigo Ruct: 4317866
Estructura de las ensefianzas

1. Rama de conocimiento a la que se adscribe el titulo (Real Decreto 1393/2007,
anexo |, apartado 5.1): Ingenieria y Arquitectura.
2. Distribucién del plan de estudios en créditos ECTS, por tipo de materia:

Tipo de materia Créditos ECTS
Materias obligatorias. 60
Materias optativas. 30
Practicas externas (obligatorias). 0
Trabajo de Fin de Master. 30

Total. 120
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3. Contenido del plan de estudios:

Médulo

Fundamentos en sistemas
roboéticos de campo
inteligentes — UdG.

Especializacién practica — UdG.

Intensificacién en multiples
robots, interfaces hombre robot
y vehiculos aéreos no
tripulados — UNIZG.

Intensificacion en sistemas
autobnomos y coches
auténomos — ELTE.

Trabajo de master.

Asignatura
Manipulacion Robdtica.
Robética Probabilistica.
Sistemas Auténomos.
Geometria Multivista.
Aprendizaje Automatico.
Proyecto de Intervencion.
Proyecto de Localizacion.
Proyecto de Percepcion.
Proyecto de planificacion.
Gesti6on y Emprendimiento.

Escritura cientifica y buenas
practicas en la investigacion.

Sistemas multi robots.
Interaccién hombre-robot.
Etica y tecnologia.
Robdtica Aérea.

Sensores, percepcion y actuacion
en la robotica.

Aprendizaje automatico avanzado.

Técnicas de aprendizaje automatico
avanzado.

Introduccién a los vehiculos y los
sensores.

Sensores 3D y fusién de sensores.

Seguridad de los sistemas
autéonomo.

Laboratorio de Robots de Campo
Inteligentes.

Métodos y herramientas para
aplicaciones de inteligencia
artificial.

Desarrollo de habilidades de
aprendizaje.

Tesis de master.
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