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REGLAMENTO DE EJECUCION (UE) 2016/1789 DE LA COMISION
de 7 de septiembre de 2016

que modifica el Reglamento de Ejecucién (UE) 2015/504 en lo que se refiere a los requisitos
administrativos para la homologacién y la vigilancia del mercado de los vehiculos agricolas y
forestales

(Texto pertinente a efectos del EEE)

LA COMISION EUROPEA,
Visto el Tratado de Funcionamiento de la Unién Europea,

Visto el Reglamento (UE) n.° 167/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo, de 5 de febrero de 2013, relativo a la
homologacién de los vehiculos agricolas o forestales, y a la vigilancia del mercado de dichos vehiculos (1), y en particular
su articulo 22, apartado 4, su articulo 25, apartados 2 y 3, su articulo 27, apartado 1, su articulo 33, apartado 2, su
articulo 34, apartado 3, su articulo 35, apartado 4, y su articulo 53, apartado 8,

Considerando lo siguiente:

(1)  El Reglamento de Ejecucién (UE) 2015/504 de la Comision (?) establece, entre otras cosas, los modelos de
determinados documentos elaborados en el marco de la homologacion y la vigilancia del mercado de los vehiculos
agricolas y forestales. A efectos de claridad y exhaustividad, es necesario indicar informacién adicional sobre la
masa remolcable maxima del mecanismo elevador de tres puntos trasero en la ficha de caracteristicas y en el
certificado de conformidad.

(2)  Para identificar mejor una categoria o subcategoria de vehiculos, debe figurar en la ficha de caracteristicas el ancho
de via méximo y minimo de cada combinacién de neumaticos.

(3)  Para mejorar la coherencia y exhaustividad de la informacion facilitada, la ficha de caracteristicas debe contener
informacién adicional pertinente sobre los requisitos de frenado.

(4 El certificado de conformidad debe simplificarse para aligerar la carga que soportan los fabricantes.

(5)  En aras de la claridad y la coherencia, conviene ampliar y mejorar la informacién que figura en la hoja de
resultados de los ensayos de frenado.

(6)  Para ayudar a los servicios técnicos a elaborar las actas de los ensayos de frenado, conviene prever modelos
especificos para dichas actas de ensayo.

(7)  Para mejorar la legibilidad y claridad del texto, conviene introducir algunas modificaciones en disposiciones que
contienen contradicciones o informacién redundante y modificar determinadas referencias.

(8)  Procede, por tanto, modificar el Reglamento de Ejecucion (UE) 2015/504 en consecuencia.

(9) A fin de conceder mds tiempo a los fabricantes y a las autoridades nacionales para que consigan aplicar a tiempo
las modificaciones establecidas en el presente Reglamento, este debe entrar en vigor con cardcter de urgencia,
teniendo en cuenta especialmente que el Reglamento (UE) n.° 167/2013 es aplicable desde el 1 de enero de 2016
y que los requisitos administrativos conexos pasardn a ser obligatorios para todos los vehiculos nuevos matricu-
lados o comercializados a partir del 1 de enero de 2018.

(10)  Las medidas previstas en el presente Reglamento se ajustan al dictamen del Comité al que se refiere el articulo 69,
apartado 1, del Reglamento (UE) n.° 167/2013.

() DO L 60 de 2.3.2013, p. 1.

(?) Reglamento de Ejecucién (UE) 2015/504 de la Comision, de 11 de marzo de 2015, relativo a la ejecucién del Reglamento (UE)
n.° 167/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo en lo que se refiere a los requisitos administrativos para la homologacion y la
vigilancia del mercado de los vehiculos agricolas y forestales (DO L 85 de 28.3.2015, p. 1).
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HA ADOPTADO EL PRESENTE REGLAMENTO:

Articulo 1

El Reglamento de Ejecucién (UE) 2015/504 queda modificado como sigue:

1) El anexo I se modifica conforme al anexo I del presente Reglamento.

2) El anexo II se modifica conforme al anexo II del presente Reglamento.

3) El apéndice 1 del anexo III se modifica conforme al anexo III del presente Reglamento.
4) El anexo IV se modifica conforme al anexo IV del presente Reglamento.

5) El anexo V se modifica conforme al anexo V del presente Reglamento.

6) El anexo VII se modifica conforme al anexo VI del presente Reglamento.

7) El anexo VIII se modifica conforme al anexo VII del presente Reglamento.

Articulo 2

El presente Reglamento entrard en vigor al dia siguiente de su publicacién en el Diario Oficial de la Unién Europea.

El presente Reglamento serd obligatorio en todos sus elementos y directamente aplicable en
cada Estado miembro.

Hecho en Bruselas, el 7 de septiembre de 2016.

Por la Comisidn
El Presidente
Jean-Claude JUNCKER
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ANEXO 1

El anexo I del Reglamento de Ejecucion (UE) 2015/504 se modifica como sigue:

1) En la lista de apéndices, la fila relativa al apéndice 8 se sustituye por la siguiente:

«8

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un tipo
de (o un tipo de vehiculo con respecto a) la instalacién de retrovisores como

sistema»

2) La parte A se modifica como sigue:

a) en el punto 1.1, se afiade la letra j) siguiente:

) en el caso de los vehiculos de las categorias T2, T3 y T4.3 provistos de ROPS plegables con un sistema de
bloqueo automatico, un certificado del fabricante que acredite que el ensayo preliminar se ha hecho siguiendo
el procedimiento de ensayo establecido en el punto 5.5 de la parte B3 del anexo IX del Reglamento Delegado
(UE) n.o 1322/2014 de la Comision (*).

(*) Reglamento Delegado (UE) n.o 1322/2014 de la Comision, de 19 de septiembre de 2014, que complementa y modifica el
Reglamento (UE) o 167/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo por lo que respecta a la fabricacion y los requisitos
generales de homologacién de los vehiculos agricolas y forestales (DO L 364 de 18.12.2014, p. 1).

b) en el punto 2, en las notas explicativas sobre la hoja del expediente del fabricante, la nota explicativa (5) se
modifica como sigue:

«(5)

seglin proceda, sin el niimero de extensién de la homologacién de tipo.»

3) La parte B se modifica como sigue:

a) en el punto 3.1, el cuadro 1-1 se sustituye por el cuadro siguiente:

«Cuadro 1-1

En el caso de los motores, indicar la informacién relativa al tipo de motor o al tipo de familia de motores,

Listas de sistemas, componentes y unidades técnicas independientes que pueden estar sujetos a una
homologacién de tipo UE

LISTA I: Requisitos de eficacia medioambiental y de rendimiento de la unidad de propulsién

Sistema, componente o unidad téc-

Reglamento Delegado (UE) 2015/96

Modificado por o en fase de eje-

Apéndice nica independiente (UTI) de la Comisién (¥)Ndamero de anexo cucion
1 Sistema: instalacion de un II
motor o una familia de motores
2 Sistema: nivel sonoro externo I
3 Componente/UTL: motor | I
familia de motores
LISTA II: Requisitos de seguridad funcional de los vehiculos
ot Sistema, componente o unidad téc- |Reglamento Delegado (UE) 2015/208 | Modificado por o en fase de eje-
Apéndice J . Rt g
nica independiente (UTI) de la Comisiéon Ntmero de anexo cucion
4 Sistema: informacién del X

conductor
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5 Sistema: instalacién de los XII
dispositivos de alumbrado y de
sefializacion luminosa
6 Sistema: compatibilidad XV
electromagnética
7 Sistema: instalacién de XVI
avisadores actsticos
8 Sistema: instalacién de IX
retrovisores
9 Sistema: instalacién del tren de XXXIII
rodaje
10 UTL: compatibilidad XV
electromagnética de los
subconjuntos eléctricos o
electrénicos
11 Componente/UTIL: masas de XXIII
lastre
12 Componente/UTL: estructura de XXVI | XXVII
proteccion lateral o trasera
13 Componente: neumadtico XXX
14 Componente/UTL: acoplamiento XXXIV
mecanico
LISTA III: Requisitos de frenado de los vehiculos
Apéndi Sistema, componente o unidad téc- | Reglamento Delegado (UE) 2015/68 | Modificado por o en fase de eje-
pendice nica independiente (UTI) de la Comisién (**) Ndmero de anexo cucion
15 Sistema: frenado 11

LISTA IV: Fabricaciéon de vehiculos y requisitos generales relativos a la

homologacién de tipo

Sistema, componente o unidad téc-

Reglamento Delegado (UE) n.o

Modificado por o en fase de eje-

Apéndice nica independiente (UTI) 1322/2014 dz la Comisién Niimero cucion
€ anexo
16 Sistema: exposicion del X1l
conductor al nivel de ruido
17 Sistema: anclaje de los XVIII
cinturones de seguridad
18 Sistema: proteccién contra XXIX
sustancias peligrosas
19 UTL estructura de proteccién en VI VI VI [IX/|X

caso de vuelco (ROPS)
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20 UTL estructura de proteccién XI
contra la caida de objetos
(FOPS)
21 Componente/UTL: asiento del XIv
conductor
22 Componente/UTL cinturones de XIX
seguridad
23 UTL proteccién contra la XX
penetracion de objetos (OPS)

() Reglamento Delegado (UE) 2015/96 de la Comision, de 1 de octubre de 2014, que complementa el Reglamento (UE) n.o
167/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo en lo relativo a los requisitos de frenado de vehiculos para la homologacién
de vehiculos agricolas y forestales (DO L 16 de 23.1.2015, p. 1).

(** Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de la Comision, de 15 de octubre de 2014, que complementa el Reglamento (UE) n.o
167/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo en lo relativo a los requisitos de frenado de vehiculos para la homologacién
de vehiculos agricolas y forestales (DO L 17 de 23.1.2015, p. 1).

b) el punto 5 se modifica como sigue:

i) se suprime el punto 1.6.1.1;

ii)

iii)

vi

=

se inserta el punto 1.6.3 siguiente:

«1.6.3. El namero de identificacion del vehiculo del tipo empieza en el N.0: coveeevecereeeerecerecirecreceenes ”

el punto 2.5.1 se sustituye por el texto siguiente:
«2.5.1. Homologacién de tipo de: un tipo de motor | una familia de motores™»;
el punto 3.3 se sustituye por el texto siguiente:

«3.3. Ejes y ruedas:»

el punto 4.1.2.1.2 se sustituye por el texto siguiente:
«4.1.2.1.2.  En el caso de un vehiculo de la categorfa R o S con barra de traccion rigida o eje central,
indicar la carga vertical sobre el punto de acoplamiento delantero (S):......cccceereecerveunnee. kg»
el punto 4.1.2.2 se sustituye por el texto siguiente:
«4.1.2.2. Masas y neumdticos
Dimension de Ancho de via (mm)
los neumati- M Carga vertical
Combi- cos, incluido . ;. Masa viasa méxima ad-
. ke Radio de |Indice de| ° méxima | "
nacién el indice de maxima o misible sobre
de neu- | Eje n.o | capacidad de rodadu- | carga por admisible admisible el punto de
- je 1. P ra(1) neumd- .| del vehi- punt - (.
maticos carga y el [mm] tico [k ] por ¢j¢ culo acoplamlento Minimo Maximo
n.o simbolo de 8 [kg] (¥ Kol (* [kg] (*) (**)
categoria de [kel () (%)
velocidad
1 1
2
2 1
2
1
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Dimension de Ancho de via (mm)
los neumati- Carga vertical
. . . Masa 2
Combi- cos, incluido . oo Masa e méxima ad-
nacién el indice de Radio de | Indice de méxima | "M | isible sobre
. . rodadu- |carga por . .1 | admisible
de neu- | Eje n.o | capacidad de . | admisible . | el punto de
- | ra(1) neuma- .| del vehi- lami . (.
maticos carga y e (mm] | tico [ke] por eje clo | acoplamiento Minimo | Médximo
n.o simbolo %e [kg] (¥ [kg] () [kg]( (*))(**)
categorfa de R
velocidad
2

(*)  Segun la especificacion del neumatico.

(**) Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estdticas, independientemente del
dispositivo de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical méxima admisible sobre el punto de
acoplamiento en funcién del acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha e indicarse en su
encabezamiento la identificacion del dispositivo de acoplamiento. en el caso de los vehiculos de la categoria
R 0 S, esta columna se refiere a los dispositivos de acoplamiento traseros, si existen.

(***) El valor solo debe comunicarse si la carga vertical maxima admisible sobre el punto de acoplamiento es inferior
a la indicada en los puntos 38.3 y 38.4»;

vii) se suprime el punto 4.1.2.4;
vii) el punto 4.1.3 se sustituye por el texto siguiente:

«4.1.3. Masas remolcables técnicamente admisibles de vehiculos de las categorias T o C correspondientes
a cada configuracion de chasis/frenado del vehiculo de la categoria R o S (con respecto a los
vehiculos de las categorfas R y S, indicar las cargas médximas admisibles sobre el punto de
acoplamiento trasero):

Vehiculo de

las cate%{o;la; Barra de traccion Barra de traccion rigida Eje central
Freno
Sin frenos () .... kg ... kg ... kg
Frenado por inercia .... kg ... kg ... kg
Frenado hidrdulico ... kg .... kg ... kg
Frenado neumdtico .... kg ... kg ... kg

(*) Calculado utilizando la condicidn con carga parcial definida por el fabricante del tractor de acuerdo con el servicio
técnico que figura en el punto 3.1.1.2 del anexo II del Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de la Comision.»

ix) el punto 4.1.4 se sustituye por el texto siguiente:

«4.1.4. Masas totales técnicamente admisibles de la combinacién entre tractor (vehiculo de la categoria T
o Q) y vehiculo remolcado (vehiculo de la categoria R o S) correspondientes a cada configuraciéon
de chasis/frenado del vehiculo de la categoria R o S:

Vehiculo de

las cateﬁo;lass Barra de traccion Barra de traccion rigida Eje central
Freno
Sin frenos .... kg ... kg ... kg
Frenado por inercia .... kg ... kg ... kg
Frenado hidrdulico .... kg ... kg ... kg
Frenado neumadtico .... kg ... kg oo kg

x) se suprimen los puntos 4.1.5 a 4.1.5.3;
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xi) el punto 4.2.1.3 se sustituye por el texto siguiente:
«4.2.1.3. Altura (en orden de marcha)(33)»
xii) después del punto 4.2.1.3 se insertan los siguientes puntos 4.2.1.3.1 y 4.2.1.3.2:

«4.2.1.3.1. MAXIMA. ..o et s st et sasaenans

4.2.1.3.2. Minima....cooevvveeeeeeierereveeenns

xiii) se suprime el punto 5.1.2.2;

xiv) el punto 5.6 se sustituye por el texto siguiente:

«5.6. Avance real de las ruedas motrices correspondiente a una vuelta completa de la rueda: ...

xv) los puntos 6.6 y 6.7 se sustituyen por el texto siguiente:

€6.6. Velocidad aSigNada: .......occeceerecernecrinccriecesiecesiecssisesssesessisnessisesssises st ssesesssesssssessrenes

6.7. Velocidad de par MAXIMO: .....occoweuucceeemeeceeemseecesemssseeeeessssesesssessessssssssessssssssessssssss sessssssasssssesnens

xvi) el punto 6.18, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«6.18. Alimentaciéon de combustible para motores diésel

6.18.1. Bomba de alimentacién

6.18.1.1 Presion”) ... kPa 0 diagrama caracterfSticO: ... .oommmmmmmmmmmsmmmsrerssssssssersssssssserssssssseee

6.18.2. Sistema de inyeccion

6.18.2.1. Bomba
6.18.2.1.1.  Marcas: ...

6.18.2.1.2.  Tipos: ...

mimp;

6.18.2.1.3.  Entrega: ... y ... mm>") por carrera o ciclo a plena inyeccién y a una velocidad de la
bomba de: ..... rpm (asignada) y: ............ rpm (par maximo), respectivamente, o diagrama

CATACLETISTICO: vuviveivrerterectereeseseesesscee st s s s s s s s s s s s sessesessesasaesass sesassassesassesassassesassass

6.18.2.1.3.1. Método utilizado: sobre el motor | sobre el banco de bomba
6.18.2.2. Avance de la inyeccion:

6.18.2.2.1.  Curva de avance de la inyecciéon: ...........

6.18.2.2.2.  Reglaje": ...

6.18.2.3. Tuberfas de inyeccion:

6.18.2.3.1.  Longitud: ... mm

6.18.2.3.2.  Didmetro interno: ... mm

6.18.2.4. Inyectores

6.18.2.4.1.  Marcas ...

6.18.2.4.2.  Tipos: ...

6.18.2.4.3.  Presion de apertura”): .......coocormrnee kPa o diagrama caracteristico: .............

6.18.2.5. Regulador
6.18.2.5.1.  Marcas ...

6.18.2.5.2.  Tipos: ...

6.18.2.5.3.  Velocidad de inicio del corte a plena carga”): .........coovrmmmre. min~!

7) . -1

6.18.2.5.4.  Velocidad maxima en vacio: .ooeveeecceorr. min
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6.18.2.5.5.  Velocidad de ralenti”): ..o, min~!
6.18.2.6. Sistema de arranque en frio
6.18.2.6.1.  Marcas: ...
6.18.2.6.2.  Tipos: ...
6.18.2.6.3.  Descripcion: ...»
xvii) el punto 6.19.4.2 se sustituye por el texto siguiente:
«6.19.3.2. Tipos: ...»
xviii) el punto 7.1.1 se sustituye por el texto siguiente:
«7.1.1. Ciclo de combustién: encendido por chispajcompresién®y;
xix) los puntos 8.6 y 8.7 se sustituyen por el texto siguiente:
«8.6. Velocidad asignada: .......cccoecovecrne. min~!
8.7. Velocidad de par maximo: ........coeeeermeeeeenne. min~;
xx) el punto 8.12.2, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:
«8.12.2. Aire
8.12.2.1.  Soplante: si/no®
8.12.2.1.1. Caracteristicas del soplante .........cccouecunecee.
8.12.2.1.2. Relaciones de transmisién (si procede): ...occoomeeeeermereennne »”

xxi) el punto 8.17, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«8.17. Medidas adoptadas contra la contaminacién atmosférica
8.17.1. Dispositivo para reciclar los gases del cérter: sijno®

8.17.2. Otros dispositivos anticontaminacion (de haberlos):
8.17.2.1. Catalizador: si/not®

8.17.2.1.1. Marca: ..ooeeeeeeennnne

8.17.2.1.2. TIPO e

8.17.2.1.3. Namero de catalizadores y elementos cataliticos ...........ccoccueeeeees
8.17.2.1.4. Dimensiones y volumen de los catalizadores: ........ccocccernecerenne.
8.17.2.1.5. Tipo de accidon catalitica .......coecereveereeeens

8.17.2.1.6. Carga total de metales preciosos: ...

8.17.2.1.7. Concentracion relativa: ..........ccoeceenneces

8.17.2.1.8. Sustrato (estructura y material): .c...cooceeeerereeeeecennns

8.17.2.1.9. Densidad de celdas: .....ccooeeoneeeneeeene.
8.17.2.1.10.  Tipo de carcasa de los catalizadores: .....ccooeeerevunecnene

8.17.2.1.11.  Ubicaci6én de los catalizadores (lugar y distancias maximas/minimas desde el motor): ...

8.17.2.1.12.  Intervalo normal de funcionamiento: ..........oeeecens K
8.17.2.1.13.  Reactivo consumible (cuando proceda) ......cceeecrneees
8.17.2.1.13.1. Tipo y concentracion del reactivo necesario para la accién catalitica: .........cccoeeceeeuee

8.17.2.1.13.2. Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento del reactivo: ..........cccceeeeeenn. K
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8.17.2.1.13.3. Norma internacional (si procede): .......ccooeeereeemne.
8.17.2.1.14.  Sensor de NO,: si/no®
8.17.2.1.15.  Sensor de oxigeno: si/no®
8.17.2.1.15.1. Marca: .....ovvrverreuneee
8.17.2.1.15.2. TiPO .oervvrevverrcirrrrcnenne
8.17.2.1.15.3. Ubicacion: .....ccomeeerermecerennee
8.17.2.1.16.  Inyeccién de aire: si/no®

8.17.2.1.16.1. Tipo: impulsos de aire, bomba de aire u otro™ (en este dltimo caso, especificar: ........ )
8.17.2.1.17.  Recirculacién de los gases de escape (EGR): sijno™

8.17.2.1.17.1. Caracteristicas (con/sin refrigeracion, altajbaja presion, etc.): ....coewermeeeerneeeens
8.17.2.1.18.  Filtro de particulas: si/no®

8.17.2.1.18.1. Dimensiones y capacidad del filtro de particulas: ......cccoueverermecerenn.

8.17.2.1.18.2. Tipo y disefio del filtro de particulas: ......cccoeevvrerrmeceenns

8.17.2.1.18.3. Ubicacién (lugar y distancias mdximas/minimas desde el motor): ........cccceeuuceeees

8.17.2.1.18.4. Método o sistema de regeneracion, descripcion o dibujo: ...

8.17.2.1.18.5. Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento: .............. K; intervalo de pre-
SIONES: ovorreererennne kPa

8.17.2.1.19.  Otros sistemas: sijno®
8.17.2.1.19.1. Descripcién y funcionamiento: ... »

xxii) el punto 8.18, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«8.18. Alimentaciéon de combustible para motores diésel

8.18.1. Bomba de alimentacion

8.18.1.1 Presion”) ......oooovevrveeeen, kPa o diagrama caracteristico: ..........comweermeeeennne
8.18.2. Sistema de inyeccién

8.18.2.1. Bomba

8.18.2.1.1.  Marcas: ...

8.18.2.1.2.  Tipos: ...

8.18.2.1.3.  Entrega: ... y ... mm>") por carrera o ciclo a plena inyeccién y a una velocidad de la
bomba de: ... rpm (asignada) y: ... rpm (par mdximo), respectivamente, o diagrama
€aracteristico: ........owervunnne.

8.18.2.1.3.1. Método utilizado: sobre el motor | sobre el banco de bomba®
8.18.2.2. Avance de la inyeccién:

8.18.2.2.1.  Curva de avance de la inyeccion”): .......ooeeree

8.18.2.2.2.  Reglaje”): ..o

8.18.2.3. Tuberfas de inyeccion:

8.18.2.3.1.  Longitud: ... mm

8.18.2.3.2.  Didmetro interno: ... mm

8.18.2.4. Inyectores
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xxiii)

XXiv)

XXV)

XxXvi)

8.18.2.4.1. Marcas...

8.18.2.4.2.  Tipos:...

8.18.2.4.3.  Presion de apertura”): ... kPa o diagrama caracterfstico: ...........oo.eerreeen

8.18.2.5.

Regulador

8.18.2.5.1. Marcas...

8.18.2.5.2.  Tipos: ...

8.18.2.5.3.  Velocidad de inicio del corte a plena carga”): .........cooocrorrre. min!
8.18.2.5.4.  Velocidad médxima en vaciol”: ......cooceorvcrcreen min™!

8.18.2.5.5.  Velocidad de ralenti V) .........coovvcee min~!

8.18.2.6. Sistema de arranque en frio

8.18.2.6.1.  Marcas: ...

8.18.2.6.2.  Tipos: ...

8.18.2.6.3.  Descripcion: ...»;

el punto 8.19 se sustituye por el texto siguiente:

«8.19. Alimentacion de combustible para motores de gasolinay;

el punto 9, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«9.
9.1.

9.2

9.3.

9.4.
9.4.1.
9.4.2.
9.4.3.
9.43.1.
9.43.1.1.
9.5.

DISPOSITIVOS DE ALMACENAMIENTO DE ENERGIA(Y

Descripcion: baterfa/condensador/volante de inercia/generador®

Namero de identificacion: ...,

Tipo de par electroquimico: .......cccoeeeereeeennecs

Energia almacenada

En el caso de una baterfa, tension: ... y capacidad: ....ccooeevvecereccens Ah en 2h
Condensador: ... |

Volante de inercia | Generador®: ... J

Momento de inercia del volante de inercia: ... kg m?

2

Momento de inercia adicional si no estd metida ninguna marcha: ... kg m

Cargador: a bordo | externo | sin cargador®»;

el punto 10.4.4.1 se sustituye por el texto siguiente:

«10.4.4.1.

Dispositivo de reduccion del ruido del escape con materiales fibrosos: sf/no(4)>>;

el punto 11, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«11.
11.1.

11.2.
11.2.1.

11.2.2.

11.2.3.

TREN DE TRANSMISION Y CONTROL(?

Breve descripcion y dibujo esquematico del tren de transmision del vehiculo y de su sistema de
control (mando del cambio de marchas, mando del embrague o cualquier otro elemento del

tren de transmision):

Transmision

Breve descripcion y dibujo esquemadtico de los sistemas de cambio de marchas y su control: ...

Diagrama o dibujo del sistema de transmision: ...

Tipo de transmisién: mecdnica, hidréulica, eléctrica o de otro tipo™ (en este dltimo caso,

eSPeCificar ....neerenecernnne, )
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11.2.4.  Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos (de haberlos): ......ccoocveeennecenn.
11.2.5.  Ubicacién con respecto al Motor: ........occeeeerneeceenns
11.2.6.  Meétodo de control: .......coocccoveeeneeuene.
11.2.7.  Caja de transferencia: con/sin®
11.2.8. Tipo de sistemas de cambio de marchas®®: ...
11.3. Embrague (de haberlo):
11.3.1.  Breve descripcién y dibujo esquemadtico del embrague y su sistema de control:
11.3.2.  Conversion de par maxima: .......coeeeereeeees
11.4. Relaciones de transmisién
. . Relaciones inter- | Relaciones de
Relaciones inter- . i
. nas de la caja de | transmision fina- - .
nas de la caja de : ) Relacién (veloci-
. . transferencia (re- |les (relaciones en-
cambios (relacio- . . dad del motor-ve-
laciones entre las | tre las revolucio- . )
nes entre las re- . A . locidad del vehi-
. revoluciones del | nes del drbol se- | Relaciones totales -
Marcha voluciones del ; o culo) tinicamente
motor y las revo-| cundario de la | de transmisién
mofor y las revo- luciones del drbol | caja de cambios en el caso de
luciones del drbol . ) oSy transmision ma-
. secundario de la | las revoluciones
secundario de la . nual
. . caja de trans- |de las ruedas mo-
caja de cambios) . .
ferencia) trices)
Méxima  para
TVC ()
1
2
3
Minima  para
TVC ()
Marcha atrds
1
(*) Transmision variable continua
11.5. Bloqueo del diferencial
11.5.1.  Bloqueo del diferencial: si/nojopcional™»;
xxvii) [Esta modificacién no afecta a la versién espaiiola.];
xxviii) el punto 25.5.2 se sustituye por el texto siguiente:
«25.5.2. Tensién o presién de aire asignadas: .........oeconeeees V | kPa®y;

xxix) el punto 28, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«28.
28.1.

ESPACIO DESTINADO A LA PLACA DE MATRICULA TRASERA

Ubicacion de las placas de matricula (indicar las variantes, si es necesario; pueden utilizarse
dibujos, segin proceda):
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28.1.1. Altura del borde superior con respecto a la superficie de rodadura: ......ccoccoovevunecee. mm
28.1.2. Altura del borde inferior con respecto a la superficie de rodadura: .....cccoveveveveenncee mm
28.1.3. Distancia de la linea central al plano mediano longitudinal del vehiculo: ......cccovevvunecenes mm
28.1.4. Dimensiones (largo x ancho): .....ccccoveceeen. 190000 5 QRO mm
28.1.5. Inclinacién del plano respecto a la vertical: .....cccovvevceerecenenn. grados
28.1.6. Angulo de visibilidad en el plano horizontal: .........ccccccccoee.. grados»;

xxx) el punto 29, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:
«29. MASAS DE LASTRE
29.1. Descripcién técnica detallada (con fotografias o dibujos acotados) de las masas de lastre y de la
manera en que se instalan en el tractor:
29.2.  Namero de juegos de masas de laStre: ... ssesssessssssssessssssssssessasaens
29.2.1. Namero de componentes de cada juego: Juego 1: ... Juego 2: oreeerneenns Juego .......
29.3.  Masa de los componentes de cada juego: Juego 1: .......... kg Juego 2: ... kg Juego .........
kg
29.3.1. Masa total de cada juego: Juego 1: ... kg Juego 2: ......... kg Juego .......... kg
29.4.  Masa total de las masas de lastre: ... kg
29.4.1. Distribucién de estas masas entre 10S €jesi.....crurrrerereecens kg
29.5.  Materiales y método de fabricacion: .............. »
xxxi) el punto 38.5 se sustituye por el texto siguiente:
«38.5. Descripcion del acoplamiento mecénico:
Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del anexo XXXIV del Reglamento
Delegado (UE) 2015/208 de la Comisién]:
Mareca:
Designacion de tipo del fabricante:
Carga horizontal méxima | Valor D®W(44): | kg/kN®
Masa remolcable (T)®44. tonela-
das
Carga vertical méxima admisible sobre el punto de acoplamiento (S)*¥: .. kg

Fotografias y dibujos a escala del dispositivo de acoplamiento. Estos dibujos
deberdn mostrar detalladamente, en particular, las dimensiones exigidas, asi
como las medidas para instalar el dispositivo.

Breve descripcion técnica del dispositivo de acoplamiento en la que se especi-
fique el tipo de estructura y el material utilizado

Tipo de ensayo

Estético/Dindmico®

Marca o nimero de homologacién de tipo (UE) de:

— los anillos de barra de traccion, los cabezales de acoplamiento y dispositi-
vos de acoplamiento similares que se fijardn al acoplamiento mecdnico (en
el caso de barras de traccion articuladas o rigidas),

— los acoplamientos mecanicos que se fijardn al bastidor de escalera o al
soporte de enganche del remolque (si se restringe a determinados tipos):
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xxxii) se inserta el punto 39.2 siguiente:

«39.2. Masa méxima remolcable!®): ...................... kg»;

xxxiii) el punto 43.1 se sustituye por el texto siguiente:

«43.1. Breve descripcién de los sistemas de frenado instalados en el vehiculo®?): ..........oooovceee ”
xxxiv) se suprime el punto 43.3;
xxxv) el punto 43.6, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«43.6.  Dispositivos de frenado de los vehiculos remolcados

43.6.1.  Tecnologia del sistema de control del frenado de los vehiculos remolcados: hidrdulica/neuma-
tica/eléctrica/ninguna®

43.6.2.  Dispositivo de accionamiento de los frenos del vehiculo remolcado (descripcién y caracteris-
(5TS: 1)

43.6.3.  Descripcion de los conectores, acoplamientos y dispositivos de seguridad (con dibujos, croquis
e identificacion de las partes electrOnicas): .. ...coeeeormeeeeeeeeeennnn.

43.6.4.  Tipo de conexiones: conducto tnico | dos conductos | ninguna'¥

43.6.4.1. Suministro hidrdulico a presioni.......mecerne. Conducto UNICO: wuuveremecererecrnnnee kPa ...
DOs CONAUCLOS: .uuevvermmcrrrvernncenns kPa

43.6.4.2. Suministro neumatico a presion: ... DOS CONAUCLOS: .oorevverrcrrerererernes kPa

43.6.5.  Presencia del conector ISO 7638:20031°): si/no(*);

xxxvi) delante de la letra «E. Informacién sobre la fabricacion del vehiculo», se afiaden los siguientes puntos:

«43.A. FICHA DE CARACTERISTICAS SOBRE EJES Y FRENADO DEL VEHICULO REMOLCADO RESPECTO
AL PROCEDIMIENTO ALTERNATIVO DE TIPO 1Y TIPO III

43.A.1. Generalidades

43.A.1.1. Nombre y direccién del fabricante del eje o del vehiculo:

43.A.2. Datos del eje

43.A.2.1. Fabricante (NOmbre ¥ dir€CCiOn): co..eueeeeueeeeeneeeeeeereieeesssseessesessssssessssssssesssnesees

43.A.2.2. THPO/VATIAIIEE: cvvveveveerseeeessceeesesesseeessssesessssesessseesssssesessssesssss e ess s ese et b ss bbb sbes e ssses

43.A.2.3. [dentificador del €€ IDT- . cicceeceiereceiecsieciieeesie s essses s ssssesesssse st essses st ssenes

43.A.2.4. Carga del eje ensayado (identificador F°): .. daN

43.A.2.5. Datos de la rueda y del freno conforme a las figuras 1A y 1B......

43.A.3. Freno

43.A.3.1. Informacién general

43.A3.1.1.  Marca:

43.A.3.1.2.  Fabricante (nombre y direccion):

43.A.3.1.3.  Tipo de freno (por ejemplo, de tambor o de disco):
43.A.3.1.3.1. Variante (por ejemplo, de leva en S, de cufia simple, etc.):
43.A.3.1.4.  Identificador del freno: ID2-

43.A.3.1.5.  Datos del freno conforme a las figuras 2A y 2B:
43.A.3.2. Datos del freno de tambor

43.A.3.2.1.  Dispositivo de ajuste del freno (€Xterno/integrado): ........oweeeeeeeeeeeeemeeesmneeeemreseessesesssesessseseees

43.A.3.2.2.  Par maximo de entrada declarado del freno C ;.0 oo Nm

max
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43.A.3.2.3.  Eficiencia MeCAnica: B = ...t ssea e

43.A.3.2.4.  Par umbral de entrada declarado del freno CO0,dec: . Nm

43.A.3.2.5.  Longitud efectiva del drbol de levas: ......corconccermonnecererenecereirecceseaeene mm

43.A.3.3. Tambor de freno
43.A.3.3.1.  Didmetro maximo de la superficie de friccion (limite de desgaste) ........occemeceuenee. mm

43.A.3.3.2. Material de base:

43.A.3.3.3.  Masa declarada: .......ooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e kg

43.A.33.4.  Masa NOMUNAL ovveuieeereceeeeereeseeeeeseceseseseeseessssses st sssss e sssss s sssss s ess st et essssessesssessssns kg

43.A.3.4. Forro del freno

43.A.3.4.1. Nombre y direccion del fabricante ...........cceoceerecreeecememereceeeesersenesesesnecseens

43.A.3.4.2. Marca.

A3LAB14.3.  TIPO e e s e

43.A.3.4.4.  Identificacion (identificacion del tipo en el fOrro) w..wreeeceeennecereeeieeerisreseeenecennns

43.A.3.4.5.  Espesor minimo (limite de deSgaste) ........rrmecrmeecemereeemienesesssneceeens mm

43.A.3.4.6. Método de fijacion del material de friccion a la zapata de freno:

43.A.3.4.6.1. Peor caso de fijacién (en caso de que haya mds de uno):

43.A.3.5. Datos del freno de disco
43.A.3.5.1.  Tipo de conexion al eje (axial, radial, integrada, €tC.): ..comrmecemmeccrnneccrnnecerrreceseecriseecesee

43.A.3.5.2.  Dispositivo de ajuste del freno (externo/integrado): ........ccneceerceererecreenecens

43.A.3.5.3.  Carrera de accionamiento maxima: mm
43 A.3.5.4. Fuerza méxima de entrada declarada Thy, ;. . daN
43.A.3.5.4.1 Cmdx. = TRAMAX © L; oo seesssseessssssseeessssesesssssssee st e ssssassssssssens Nm
43.A.3.5.5.  Radio de friccion: L€ T et e mm
43.A.3.5.6.  Longitud de la palanca: L= ... mm
43.A.3.5.7.  Razén entrada-salida (l.[e,): i=

43.A.3.5.8.  Eficiencia mecdnica: B o sttt
43.A.3.5.9.  Fuerza umbral de entrada declarada del freno Thyg gect weememmmmmmssmmmmmmsssneneeeceeeeneeeieiiinnnnns N
4383591 Coaee = Thagdec * o s Nm
43.A.3.5.10. Espesor minimo del disco (limite de desgaste): mm

43.A.3.6. Datos del diSCO de frEMO ...ttt sas s saraas

43.A.3.6.1.  Descripcion del tiPo de diSCO: ... mmriemiererrerienerresiiseeseseassessssssssessssssssesssssssssssssassesssssssseseens
43.A.3.6.2.  ConexiOn/MONaJe €N €l DUJEI cuuumereumereeecerieceieeceteeeseiseeesssecssesessssseessssessssssessssseesssesssssessssnseces

43.A.3.6.3.  VENUlaCiOn (SI/N0): wuuuuceeerereeercreimnecriineeesisesssesesssssnesssssnesesssssssenessssssessssssessssns sossssssnsssssnessssssessssnsessees

43.A.3.6.4. Masa declarada: kg
43.A.3.6.5. Masa nominal: kg
43.A.3.6.6.  Didmetro exterior declarado: ...t nanen mm

43.A.3.6.7.  DIidmetro eXterior MINIMO: ....cocovieeeeeereeereeeeeeeseteresesesetesesessssesesesssssesesesssassesesessassenes .mm
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43.A.3.6.8.  Didmetro interior del anillo de friccién: mm

43.A.3.6.9.  Anchura del canal de ventilaciéon (en su caso): mm

43.A.3.6.10. Material de base:

43 A.3.7. Datos de las pastillas de freno

43.A.3.7.1.  Nombre y direccion del fabIiCante: .........coveereurerreuerreiecrreesrieneeesisnessssssessssssesssesnesssssnesssesssens

43.A.3.7.2. Marca:

43.A3.73.  Tipo:

43.A.3.7.4.  Identificacion (identificacién del tipo en la placa de las pastillas):

43.A.3.7.5.  Espesor minimo (limite de desgaste): mm

43.A.3.7.6.  Método de fijacién del material de friccién a la placa de las pastillas:

43.A.3.7.6.1. Peor caso de fijacién (en caso de que haya mds de uno):

Figura 1A
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Figura 1B
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Figura 2B

e
1
A T m ‘ \‘ _
- ™
~ = E
5 ‘L‘ == |n . M
— = o
=
=
s Q
De
/ _ _
—
A—" \
xe ae he ce de ee 0 1 be Ae Sle S2e S3e
(mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) ade ate (mm) re (mm) (cm2) | (mm) | (mm) | (mm)»;




L 277/78 Diario Oficial de la Unién Europea 13.10.2016

xxxvii) los puntos 45.6.3.1 a 45.6.3.4 se sustituyen por el texto siguiente:
«45.6.3.1. SAE J1939-13 (red de control y comunicaciones de datos en serie del vehiculo): si/no®

45.6.3.2. 1SO 11783-2 (Tractores y mdquinas para agricultura y silvicultura. Red de control y comu-
nicaciones de datos en serie): si/no'

45.6.3.3. 1SO 15031-3 (Vehiculos de carretera. Comunicacion entre un vehiculo y un equipo externo
para el diagnéstico relativo a las emisiones): si/no®

45.6.3.4. 1SO 13400-4 (Vehiculos de carretera. Comunicacién de diagndstico sobre protocolo de inter-
net [DoIP]): sijno™»;

xxxviii) [Esta modificacién no afecta a la version espafiola.]:

xxxix) el punto 46.2.2, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«46.2.2. En el caso de barra antivuelco plegable:
46.2.2.1. Operacién de plegado: no asistida | parcialmente asistida | totalmente asistida®
46.2.2.2. En caso de operacién de plegado no asistida o parcialmente asistida:

46.2.2.2.1.  ROPS plegables manuales: con/sin® herramientas

46.2.2.2.2.  Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la zona de agarre y una vista lateral
y superior de las zonas accesibles. Las dimensiones y fuerzas maximas de accionamiento de
la ROPS deben figurar en los dibujos:

46.2.2.3. En caso de operacion de plegado parcialmente o totalmente asistida, descripcion sucinta de
los dispositivos de asistencia y de sus mandos, en su caso, y su ubicacion: ...

46.2.2.4. Mecanismo de bloqueo: manual/automaticot®)
46.2.2.4.1.  Para los mecanismos de bloqueo manual, descripcion sucinta del mecanismo de bloqueo y

de su disefio ergondémico para evitar riesgos de pinzamiento o corte y limitar la fuerza
necesaria para SU fUNCIONAMIENTO: ..cuurueureeemreeenecesreeesseeesseeseeasseessseessseesssee s ssessseesssessssessssessssessssncs

46.2.2.4.2.  Para los mecanismos de bloqueo automatico,
46.2.2.4.2.1. Descripcion sucinta del mecanismo de bloqueo, sus mandos, en su caso, y su ubicacion: ...

46.2.2.4.2.2. Certificado de los fabricantes que figura en la nota 2 del punto 5.5 de la parte B3 del
anexo IX del Reglamento Delegado (UE) n.° 1322/2014 de la Comisién: sijno™»;

xxxx) el punto 49.4.1 se sustituye por el texto siguiente:
«49.4.1. Ubicacién del asiento del conductor: izquierda/derecha/centrot®;
xxxxi) el punto 49.5, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«49.5. Asientos de pasajeros

49.5.1. Namero de asientos de pasajeros:

49.5.2. Ubicacién y disposicion®):

49.5.3. Dimensiones de los asientos de pasajeros: .

49.5.4. Principales caracteristicas de 0s asientos de Pasajeros:........ocreemseceeemmeseeseesssneceees

49.5.5. Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN 15694:2009 (Tractores agricolas. Asiento del
acompafiante. Requisitos y métodos de ensayo), y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si [ no | no procede®
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49.5.6. Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN 15997:2011 (Vehiculos todo terreno [ATV -
Quads]. Requisitos de seguridad y métodos de ensayo) relativos a los asientos de pasajeros de
vehiculos ATV de tipo 11, y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacién pertinente:
si [ no | no procede™»;

xxxxii) el punto 51.2, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«51.2.  Toma de fuerza principal

51.2.1.  Ubicacién: delante/detrds/otra® (en este dltimo caso, especificar: ..........ooeeerenee )

51.2.2.  Revoluciones por minuto: min™!

51.2.2.1. Relacién entre las revoluciones de la toma fuerza y las del motor: .....cccoveecrmnecenenn.

51.2.3.  Datos opcionales: Potencia en la toma de fuerza a las velocidades asignadas (con arreglo al
Cédigo n.° 2 de la OCDE(57) o a la norma ISO 789-1:1990 [Tractores agricolas. Procedi-
mientos de ensayo. Parte 1: ensayos de potencia en la toma de fuerza])

Velocidad asignada de la toma de| Velocidad del motor correspon- .
. Potencia
fuerza diente (kW)
(min™") (min™")
1-540
2-1 000
540E
1 000E
51.2.4.  Resguardo de la toma de fuerza (descripcién, dimensiones, dibujos y fotografias): ................ ”

xxxxiii) el punto 51.2.3 se sustituye por el texto siguiente:

«51.3.3. Datos opcionales: Potencia en la toma de fuerza a las velocidades asignadas (con arreglo al
Cédigo n.° 2 de la OCDE(57) o a la norma ISO 789-1:1990 [Tractores agricolas. Procedimien-
tos de ensayo. Parte 1: ensayos de potencia en la toma de fuerza])

Velocidad asignada de la toma de | Velocidad del motor correspon-

fuerza diente Potencia
fmin ) fmin') W)
1-540
2-1 000
540E
1 000E

xxxxiv) el punto 54.3 se sustituye por el texto siguiente:

«54.3. Ndamero y ubicacion de los cinturones de seguridad y asientos en los que pueden utilizarse.
Rellenar el cuadro siguiente:

Configuracion de los cinturones de seguridad e informacién relacionada

Marca de homolo- Dispositivo de

L 277/79

gacion de tipo UE

completa | Marca

de homologacion
de tipo CEPE

Variante, en su ca-
SO

ajuste de la altura
del cinturén (indi-
car: sifnofopcional)

Asiento del con-

ductor
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p
Marca de homolo- s
gacién de tipo UE . .DISPZSHIIVO lde
completa | Marca Variante, en su ca- | ajuste de la altura
de homolooacién o) del cinturén (indi-
de tipo CgEPE car: si/nofopcional)
Asiento de pasajero I
1 C
D
Asiento de pasajero I
C
D

[ = izquierda, C = centro, D = derechay;

xxxxv) el punto 57, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«57.  MANDOS ACCIONADOS POR EL CONDUCTOR, CON IDENTIFICACION DE LOS MANDOS, LOS TESTI-
GOS Y LOS INDICADORES

57.1. Fotografias o dibujos de la disposicién de los simbolos, mandos, testigos e indicadores:.....

57.2. Mandos, testigos e indicadores cuya identificacién, si estin instalados, es obligatoria, y

simbolos que han de utilizarse al efecto

Nimero Mando/In- |Identificado . .. | Identificado .
) o . . . Ubica- [ Testigo dis- . Ubica-
del sim- Dispositivo dicador dis- | mediante el | ) ible (4 mediante el | =
bolo ponible (*) | simbolo (¥) con pomibie simbolo (¥) con
1 Luces de cruce
2 Luces de carretera
3 Luces de posicion
(laterales)
4 Luces antiniebla
delanteras
5 Luz antiniebla
trasera
6 Dispositivo regu-
lador de los faros
7 Luces de estacio-
namiento
8 Luces indicadoras
de direccion
9 Sefial de emer-
gencia
10 Limpiaparabrisas
11 Lavaparabrisas
12 Limpiaparabrisas
y lavaparabrisas
combinados
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Namero Mando/In- | Identificado . . .| Identificado .
del sim- Dispositivo dicador dis- | mediante el C[.{,:]lii;) Tesgigbcfed(is)- mediante el C[ig,)l:llc(i;)

bolo ponible (*) | simbolo (¥) ! p simbolo (¥)
13 Dispositivo lim-
piafaros
14 Desempariado y
desescarchado del
parabrisas
15 Desempaiiado y
desescarchado de
la luneta trasera
16 Ventilador
17 Precalentamiento
del diésel
18 Estarter
19 Averia en los fre-
nos
20 Nivel de combus-
tible
21 Estado de carga
de la baterfa
22 Temperatura del
refrigerante del
motor
23 Indicador lumi-
noso de mal fun-
cionamiento
* x =si
— = no disponible o no disponible por separadoo
0 = optativo.
(™) d = directamente en el mando, indicador o testigo
¢ = muy préximo

57.3. Mandos, testigos e indicadores cuya identificacion, si estdn instalados, es opcional, y sim-
bolos que deberdn utilizarse si se identifican

Nuamero Mando/In- | Identificado . . .| Identificado .
. o ) . . Ubica- | Testigo dis- . Ubica-
del sim- Dispositivo dicador dis-| mediante el| .~ 7., & . |mediante el [ "
bolo ponible (*) | simbolo (¥) cién () | ponible ) simbolo (*) cion ()
1 Freno de estacio-
namiento
2 Limpiaparabrisas
trasero
3 Lavaparabrisas

trasero
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Namero Mando/In- | Identificado Ubi Testioo di Identificado Ubi
del sim- Dispositivo dicador dis-| mediante el | C(i;) e gbcl) (*s)- mediante el | ., C(i;)
bolo ponible (*) | simbolo (¥) clon ponible simbolo (¥) con
4 Limpiaparabrisas
y lavaparabrisas
combinados de la
luneta trasera
5 Limpiaparabrisas
intermitente
6 Avisador actistico
7 Capd
8 Cinturén de se-
guridad
9 Presion del aceite
del motor
10 Gasolina sin plo-
mo
11
12

= sf
no disponible o no disponible por separadoo

optativo.
directamente en el mando, indicador o testigo

muy proximo

=
>
|

3
=
o oo
[

57.4. Breve descripcién y dibujo esquemadtico que muestren la ubicacion, el desplazamiento, el modo de
funcionamiento y los codigos de color de los mandos en el interior del vehiculo y, en el caso de
los tractores sin cabina cerrada, la manera en que se ha impedido acceder a los mandos del

57.5. Breve descripcién y dibujo esquemadtico que muestren la ubicacion, el desplazamiento, el modo de
funcionamiento y los cddigos de color de los mandos situados en el exterior del vehiculo, asi
como las zonas de peligro delantera y trasera con arreglo al apéndice 1 del anexo XXIII del
Reglamento Delegado (UE) n.o 1322/2014 de la COMISION: ccouurvrremecerenecemmeccrenecerinnne

57.6. Se cumplen los requisitos conforme a los anexos A y C de la norma ISO 15077:2008 (Tractores y
méquinas autopropulsadas para la agricultura. Mandos del operador. Fuerzas de accionamiento,
desplazamiento, ubicacién y modo de funcionamiento), y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si/no®

57.7. Se cumplen los requisitos conforme al apartado 4.5.3 de la norma ISO 4254-1:2013 (Maquinaria
agricola. Seguridad. Parte 1: Requisitos generales), a excepcion de los mandos que se accionan con
la punta del dedo, y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacién pertinente: sijno®

57.8. Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN 15997:2011 (Vehiculos todo terreno [ATV -
Quads]. Requisitos de seguridad y métodos de ensayo) relativos al mando del acelerador y al
mando manual del embrague, y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion perti-
nente: si | no | no procede®

57.9. Con respecto a los vehiculos de las categorfas T y C, se cumplen los requisitos conforme a la
norma ISO 10975:2009 (Tractores y maquinaria agricolas. Sistemas de autogufa para tractores y
mdquinas autopropulsadas controlados por el operador. Requisitos de seguridad), y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacién pertinente: si | no | no procede™»;
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¢) el apéndice 1 se modifica como sigue:

i) el punto 2.5.1 se sustituye por el texto siguiente:

«2.5.1. Homologacién de tipo de: un tipo de motor | una familia de motores™»;

ii) se suprime el punto 5.1.2.2;

iii) los puntos 6.6 y 6.7 se sustituyen por el texto siguiente:
€6.6. VeloCidad aSIGNATa: .....ovceueerecmeeieieceeisse ettt sess e sess e ebs b sss s eb b bbbt min™!
6.7. Velocidad de par MAXIMO: ..cceceeeceeneeeieeieeriserisse e sssessssessssessssesssseessseesssessanes min1y;

iv) el punto 6.18, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«6.18. Alimentacién de combustible para motores diésel

6.18.1. Bomba de alimentacién

6.18.1.1 Presion’”) oo kPa o diagrama caracteristico: ........
6.18.2. Sistema de inyeccion

6.18.2.1. Bomba
6.18.2.1.1.  Marcas....
6.18.2.1.2.  Tipos:...

6.18.2.1.3.  Entrega: ... y ..mm>") por carrera o ciclo a plena inyeccién y a una velocidad de la bomba de:
...rpm (asignada) y: ...rpm (par médximo), respectivamente, o diagrama caracteristico: ....................

6.18.2.1.3.1. Método utilizado: sobre el motor | sobre el banco de bomba™®
6.18.2.2. Avance de la inyeccion:

6.18.2.2.1.  Curva de avance de la inyeccion”..................

6.18.2.2.2.  Reglaje”:.. ...

6.18.2.3. Tuberifas de inyeccion:

6.18.2.3.1.  Longitud: ... mm

6.18.2.3.2.  Didmetro interno: ... mm

6.18.2.4. Inyectores

6.18.2.4.1.  Marcas...

6.18.2.4.2.  Tipos:...

6.18.2.4.3.  Presion de apertura”): ... kPa o diagrama caracterfstico: ...
6.18.2.5. Regulador

6.18.2.5.1.  Marcas...

6.18.2.5.2.  Tipos:...

6.18.2.5.3.  Velocidad de inicio del corte a plena carga”): ......coocerrre min™!
6.18.2.5.4.  Velocidad mdxima en vaciol”): ........ccoccsreres min~!

6.18.2.5.5.  Velocidad de ralenti”): .............ooovrroe min™!

6.18.2.6. Sistema de arranque en frio

6.18.2.6.1. Marcas:...
6.18.2.6.2.  Tipos:...

6.18.2.6.3.  Descripcién:...»
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v) el punto 7.1.1 se sustituye por el texto siguiente:
«7.1.1. Ciclo de combustién: encendido por chispa/compresiént®;

vi) los puntos 8.6 y 8.7 se sustituyen por el texto siguiente:

«8.6. VeloCidad aSIGNAda: .....covccceeerecmcreinecerirnecesieeiieseessis st sesessesesesee bbb eb e bbbt min~!

8.7. Velocidad de par MAXIMO: ........ieeuueereemeeeeeeesseessesssseessssssseesssssssessssssssessesssssess s sssssssessessasssssosesssens min~1;
vii) el punto 8.12.2, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«8.12.2. Aire

8.12.2.1.  Soplante: si/no®

8.12.2.1.1. CaracteriStiCas del SOPIANLE.......ovmwuuerrrurmmerrimecereeeeiereeeeseeeeesseesssssesesessesssssesesssesessss bbb sesssessss s sseseees

8.12.2.1.2. Relaciones de tranSmision (Si PrOCEAE): ..c.umrweeerermeeeeemeressseeessseeessssessssessssessssssessssseeees o

vii) el punto 8.17, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«8.17. Medidas adoptadas contra la contaminacion atmosférica
8.17.1. Dispositivo para reciclar los gases del carter: sijnot®

8.17.2. Otros dispositivos anticontaminacion (de haberlos):
8.17.2.1. Catalizador: si/no®

8.17.2.1.1. Marca: ...cveeeeeeerrenne

8.17.2.1.2. Tipo e,

8.17.2.1.3. Namero de catalizadores y elementos cataliticos ..........ccueccueeee.
8.17.2.1.4. Dimensiones y volumen de los catalizadores: ........cccccocouueceee
8.17.2.1.5. Tipo de accién catalitica .......cccooeerverenee

8.17.2.1.6. Carga total de metales preciosos: ...

8.17.2.1.7. Concentracion relativa: ........ccccooceeeeee.

8.17.2.1.8. Sustrato (estructura y material): ....ooccovvecerrreceennne.

8.17.2.1.9. Densidad de celdas: .....coocormeveereneens

8.17.2.1.10.  Tipo de carcasa de los catalizadores: ...........cooecceeeuunne.

8.17.2.1.11.  Ubicacién de los catalizadores (lugar y distancias mdximas/minimas desde el motor): ................
8.17.2.1.12.  Intervalo normal de funcionamiento: .......ooeccesmeeeens K

8.17.2.1.13.  Reactivo consumible (cuando proceda) ......cccommeceenne.

8.17.2.1.13.1. Tipo y concentracién del reactivo necesario para la accion catalitica: .......ccccoeevreerevenene
8.17.2.1.13.2. Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento del reactivo: .......cccoeeeeeereceees K
8.17.2.1.13.3. Norma internacional (si procede): .....ccoeeeereeeerecees

8.17.2.1.14.  Sensor de NOx: si/no®

8.17.2.1.15.  Sensor de oxigeno: si/no®

8.17.2.1.15.1. Marca: .....cccvvrrverrrerrnnen

8.17.2.1.15.2. TipO ceeerrrrrererrrrrrnnn.

8.17.2.1.15.3. Ubicacion: ......ccceeeerneee

8.17.2.1.16.  Inyeccién de aire: si/no™
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8.17.2.1.16.1. Tipo: impulsos de aire, bomba de aire u otro® (en este Gltimo caso, especificar: ............o...... )
8.17.2.1.17.  Recirculacién de los gases de escape (EGR): si/no™

8.17.2.1.17.1. Caracteristicas (con/sin refrigeracion, alta/baja presion, etc.):.....cccomeeerrvecrrrnecs

8.17.2.1.18.  Filtro de particulas: si/no®

8.17.2.1.18.1. Dimensiones y capacidad del filtro de particulas:......cccccomeecrrvennec.

8.17.2.1.18.2. Tipo y disefio del filtro de particulas:.......cccccoouerruuuunnce.

8.17.2.1.18.3. Ubicacién (lugar y distancias maximas/minimas desde el MOtOI):.....ccccouereerrreereceens

8.17.2.1.18.4. Método o sistema de regeneracion, descripcion o dibujo: .......cccccvceecvcccveeens

8.17.2.1.18.5. Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento:............ceeeee. K; intervalo de presio-
TGS kPa

8.17.2.1.19.  Otros sistemas: si/no*)
8.17.2.1.19.1. Descripcién y funcionamiento: ... »

ix) el punto 8.18, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«8.18. Alimentaciéon de combustible para motores diésel
8.18.1. Bomba de alimentacién

8.18.1.1 Presion'”) ... kPa o diagrama caracterfstico: ................oooee...
8.18.2. Sistema de inyeccion

8.18.2.1. Bomba

8.18.2.1.1.  Marcas: ...ccceeeererererrrerenenns
8.18.2.1.2.  TipoS:..ccerceevcrrrerereerccnnns

8.18.2.1.3.  Entrega: ... y ..mm>") por carrera o ciclo a plena inyeccién y a una velocidad de la bomba de:

...rpm (asignada) y: ...rpm (par mdximo), respectivamente, o diagrama caracteristico: .................
8.18.2.1.3.1. Método utilizado: sobre el motor | sobre el banco de bomba®
8.18.2.2. Avance de la inyeccion:
8.18.2.2.1.  Curva de avance de la inyeccion):..... coocecerscccrrrereeee
8.18.2.2.2.  Reglaje”): oo
8.18.2.3. Tuberfas de inyeccion:
8.18.2.3.1.  Longitud: ... mm
8.18.2.3.2.  Didmetro interno: ... mm
8.18.2.4. Inyectores
8.18.2.4.1.  Marcas.....evcuneunncs
8.18.2.4.2.  TipOSi.vcicirincinnn.
8.18.2.4.3.  Presion de apertura”): ... kPa o diagrama caracterfStico: ...
8.18.2.5. Regulador
8.18.2.5.1. Marcas.....vvvrrcuneinncs

8.18.2.5.2.  TipOSi..oeireucirreicnnnes

8.18.2.5.3.  Velocidad de inicio del corte a plena cargal”): .. min!
8.18.2.5.4.  Velocidad maxima en VaCioV): ......occc.voeeeeooooocccceeeeeeeeeeeesseeseeeeeeeesssssesssssseee s sssssssseesessss e min™!
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8.18.2.5.5.  VelOCidad de Alnt7): ......oooooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e eesesesesseeeesessseeseesesssssssseseseseeessesesessssssssssssssssssssone min~!

8.18.2.6. Sistema de arranque en frio
8.18.2.6.1.  Marcas: .....ccoceoeuveucuureunec.
8.18.2.6.2.  TipPOS:..cwmeueeeserrurrercnanes
8.18.2.6.3.  DesCripCion: .......ocveeereeemecerecnne »
x) el punto 8.19 se sustituye por el texto siguiente:

«8.19. Alimentacién de combustible para motores de gasolina;

el apéndice 2 se modifica como sigue:
i) el punto 2.5.1 se sustituye por el texto siguiente:
«2.5.1. Homologacién de tipo de: un tipo de motor | una familia de motores™»;
ii) se suprime el punto 5.1.2.2;

iii) el punto 10.4.4.1 se sustituye por el texto siguiente:

«10.4.4.1. Dispositivo de reduccién del ruido del escape con materiales fibrosos: sijno™;

el apéndice 3 se modifica como sigue:

i) se afiade el punto 2.2.4 siguiente:

«2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas 1ndeper1d1entes ubicacién y métodos de fijacion de las

marcas de homologacién de tipo (si estin disponibles)¥:.......ccccoeevrvccveee »

ii) el punto 2.5.1 se sustituye por el texto siguiente:

«2.5.1. Homologacién de tipo de: un tipo de motor | una familia de motores™»;

iii) los puntos 6.6 y 6.7 se sustituyen por el texto siguiente:

«6.6. Velocidad asignada: .......coceceevvmeveennne. min~!

6.7. Velocidad de par maximo: ......cooecerimereennne min1y;

iv) el punto 6.18, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«6.18. Alimentaciéon de combustible para motores diésel
6.18.1. Bomba de alimentacién

6.18.1.1 Presion'”) ... kPa o diagrama caracterfstico: ..............oooon..
6.18.2. Sistema de inyeccién

6.18.2.1. Bomba

6.18.2.1.1. Marcas:...

6.18.2.1.2. Tipos:...

6.18.2.1.3. Entrega: ... y ...mm>") por carrera o ciclo a plena inyeccién y a una velocidad de la bomba de:
...rpm (asignada) y: ...rpm (par mdximo), respectivamente, o diagrama caracteristico: ...

6.18.2.1.3.1. Método utilizado: sobre el motor | sobre el banco de bomba'®
6.18.2.2. Avance de la inyeccién:

6.18.2.2.1. Curva de avance de la inyeccion): ........oooovvvvvee.

6.18.2.2.2. Reglaje”): ...

6.18.2.3. Tuberfas de inyeccion:

6.18.2.3.1. Longitud: ... mm

6.18.2.3.2. Didametro interno: ... mm
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6.18.2.4. Inyectores

6.18.2.4.1. Marcas...

6.18.2.4.2. Tipos:...

6.18.2.4.3. Presion de apertura); ... kPa o diagrama caracteriStico:............oooommrreen
6.18.2.5. Regulador

6.18.2.5.1. Marcas...

6.18.2.5.2. Tipos:...

6.18.2.5.3. Velocidad de inicio del corte a plena carga): ......oo..ooooooeeeeceesscseeeesssseeeessssssseeessss e min~!
6.18.2.5.4. Velocidad maxima en VACIOU): .........vceeeeoeeoscecceeeeeeeesesssssssseeeeesessssssesssssssssssssesssssssssssssseeeessssssns min™!
6.18.2.5.5. Velocidad de Talentil”): .......oooooooooocoeeeeeeeeeesesccoeesssssssseeseeeeeesessssmsssseeeessssssssssssssesessssssnnees min~!
6.18.2.6. Sistema de arranque en frio

6.18.2.6.1. Marecas:...
6.18.2.6.2. Tipos:...
6.18.2.6.3. Descripcion:...»;

v) el punto 6.19.4.2 se sustituye por el texto siguiente:

vi) el punto 7.1.1 se sustituye por el texto siguiente:
«7.1.1. Ciclo de combustién: encendido por chispajcompresion(®»;
vii) los puntos 8.6 y 8.7 se sustituyen por el texto siguiente:

«8.6. Velocidad asignada: ........ccccovveceunnne. min~!

8.7. Velocidad de par maximo: ........cccceeene min~;

viii) el punto 8.12.2, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:
«8.12.2. Aire
8.12.2.1.  Soplante: si/no™
8.12.2.1.1. Caracteristicas del soplante .........ccccrseeerenne.

8.12.2.1.2. Relaciones de transmisién (si procede): .....oecemeeceennee »”

ix) el punto 8.17, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«8.17. Medidas adoptadas contra la contaminaciéon atmosférica
8.17.1. Dispositivo para reciclar los gases del cérter: sijno®

8.17.2. Otros dispositivos anticontaminacion (de haberlos):
8.17.2.1. Catalizador: sifno®

8.17.2.1.1. Marca: ..o

8.17.2.1.2. Tipo:

8.17.2.1.3. Namero de catalizadores y elementos cataliticos: ........cccoveveeerneceees
8.17.2.1.4. Dimensiones y volumen de los catalizadores: ..........cooevveerrerrenne.
8.17.2.1.5. Tipo de accidn catalitica: .....ccoocceeeverrecccrneene

8.17.2.1.6. Carga total de metales preciosos: ...

8.17.2.1.7. Concentracion relativa: .......ccocceeveenennee.
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8.17.2.1.8.
8.17.2.1.9.
8.17.2.1.10.
8.17.2.1.11.
8.17.2.1.12.
8.17.2.1.13.
8.17.2.1.13.1.
8.17.2.1.13.2.
8.17.2.1.13.3.
8.17.2.1.14.
8.17.2.1.15.
8.17.2.1.15.1.
8.17.2.1.15.2.
8.17.2.1.15.3.
8.17.2.1.16.
8.17.2.1.16.1.
8.17.2.1.17.
8.17.2.1.17.1.
8.17.2.1.18.
8.17.2.1.18.1.
8.17.2.1.18.2.
8.17.2.1.18.3.
8.17.2.1.18.4.

8.17.2.1.18.5.

8.17.2.1.19.

8.17.2.1.19.1.

Sustrato (estructura y material): ...cooccoovecererecerenne

Densidad de celdas: .....cccoomeecrrneccnnnn.

Tipo de carcasa de los catalizadores: .......coocceemveceunnee

Ubicacion de los catalizadores (lugar y distancias maximas/minimas desde el motor): .................
Intervalo normal de funcionamiento: ... K

Reactivo consumible (cuando proceda) ........ccoomeceennee.

Tipo y concentracién del reactivo necesario para la accién catalitica: .....cccoveeceerecenenne

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento del reactivo: .......ccoeeeeveeceen. K

Norma internacional (si procede): ......ecommeveeneees

Sensor de NO,: sijno®

Sensor de oxigeno: sijno®

A T

Ubicacion: .......ocneeeees

Inyeccién de aire: sijno®

Tipo: impulsos de aire, bomba de aire u otro® (en este tltimo caso, especificar:......................)
Recirculacién de los gases de escape (EGR): si/no®

Caracteristicas (con/sin refrigeracion, alta/baja presion, €tc.)i....comceernecerernecns

Filtro de particulas: si/no®

Intervalo de temperaturas normales de funcionamiento: .............. K; intervalo de presiones: ...
kPa

Otros sistemas: si/no®®

Descripcion y funcionamiento: .........oeceeeveceees »

el punto 8.18, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«8.18.
8.18.1.
8.18.1.1

8.18.2.
8.18.2.1.

8.18.2.1.1.

8.18.2.1.2.

8.18.2.1.3.

Alimentaciéon de combustible para motores diésel
Bomba de alimentacién

Presion’”) ... kPa o diagrama caracteristico: ..........ecmmeceennee

Sistema de inyeccién

Bomba

Marcas: ....ooeeeeeeenennnes

Entrega: ... y ...mm>") por carrera o ciclo a plena inyeccion y a una velocidad de la bomba de: ...
rpm (asignada) y: ....c...... rpm (par méaximo), respectivamente, o diagrama caracteristico: .............
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8.18.2.1.3.1. Método utilizado: sobre el motor | sobre el banco de bomba
8.18.2.2. Avance de la inyeccion:

8.18.2.2.1.  Curva de avance de la inyeccion):........ooocecerrsscreeee
8.18.2.2.2.  Reglaje”):.. oo

8.18.2.3. Tuberfas de inyeccion:

8.18.2.3.1.  Longitud: ... mm

8.18.2.3.2.  Didmetro interno: ... mm

8.18.2.4. Inyectores

8.18.2.4.1.  Marcas....eeeeerrcrennnes

8.18.2.4.2.  TipPOSivererirrerrerrinnes

8.18.2.4.3.  Presion de apertura”): ... kPa o diagrama caracteriStico: .........emmeeeermeces
8.18.2.5. Regulador

8.18.2.5.1. Marcas .....coceeereeeerereeeerenne

8.18.2.5.2.  TipPOSicuverrererrerrerninnes

8.18.2.5.3.  Velocidad de inicio del corte a plena carga”): ..........oovveeree. min~!
8.18.2.5.4.  Velocidad méxima en vacio”): .......c..ooernen min~!

8.18.2.5.5.  Velocidad de ralenti”): ... min~!

8.18.2.6. Sistema de arranque en frio

8.18.2.6.1.  Marcas:.....ccoeevvuverrerrncunns
8.18.2.6.2.  TipPOSi.uurererrerrcrreunens
8.18.2.6.3.  Descripcion:........ccovcevcruceunnee »

Xi

=

el punto 8.19 se sustituye por el texto siguiente:
«8.19. Alimentacién de combustible para motores de gasolina;
f)  en el apéndice 7, el punto 25.5.2 se sustituye por el texto siguiente:

«25.5.2. Tensién o presién de aire asignadas: .......coccenn. V | kPa®™;
g) [Esta modificacién no afecta a la versién espaiiola.];
h) el apéndice 9 se modifica como sigue:

i) el punto 3.3 se sustituye por el texto siguiente:

«3.3. Ejes y ruedas:;
i) el punto 4.1.2.1.2 se sustituye por el texto siguiente:

«4.1.2.1.2. En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de traccién rigida o eje central, indicar la
carga vertical sobre el punto de acoplamiento delantero (S):.....ccomevermecernnecns kg»;
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iif) se suprimen los puntos 4.1.2.2 y 4.1.2.4;
iv) el punto 4.1.3 se sustituye por el texto siguiente:
«4.1.3. Masas remolcables técnicamente admisibles de vehiculos de las categorfas T o C correspondientes a cada

configuracién de chasis/frenado del vehiculo de la categoria R o S (con respecto a los vehiculos de las
categorias R y S, indicar las cargas maximas admisibles sobre el punto de acoplamiento trasero):

Vehiculo de

las categRo;laSs Barra de traccién Barra de traccion rigida Eje central
Freno
Sin frenos () ... kg ... kg ... kg
Frenado por inercia ... kg ... kg ... kg
Frenado hidrdulico ... kg ... kg ... kg
Frenado neumdtico ... kg ... kg ... kg

(*) Calculado utilizando la condicién con carga parcial definida por el fabricante del tractor de acuerdo con el servicio
técnico que figura en el punto 3.1.1.2 del anexo II del Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de la Comisién.»

v) el punto 4.1.4 se sustituye por el texto siguiente:

«4.1.4. Masas totales técnicamente admisibles de la combinacién entre tractor (vehiculo de la categoria T o C) y
vehiculo remolcado (vehiculo de la categoria R o S) correspondientes a cada configuracién de chasis|
frenado del vehiculo de la categoria R o S:

Vehiculo de las
cate%o;la; Barra de traccién Barra de traccion rigida Eje central
Freno
Sin frenos ... kg ... kg ... kg
Frenado por inercia ... kg ... kg ... kg
Frenado hidrdulico ... kg ... kg ... kg
Frenado neumdtico ... kg ... kg oo ke

vi) se suprimen los puntos 4.1.5 a 4.1.5.3;
i) el apéndice 10 se modifica como sigue:
i) se afiade el punto 2.2.4 siguiente:

«2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubicacién y métodos de fijacion de
las marcas de homologacién de tipo (si estan disponibles)!”:.......ccoccccrrrrvrr. ”

ii

=

el punto 24.1 se sustituye por el texto siguiente:
«24.1. Lista de todas las combinaciones previstas de sistemas eléctricos o electrénicos o SCE, estilos de
carroceria®® | variaciones del material de la carroceria, disposiciones generales del cableado, varia-

ciones del motor, versiones de conduccién por la izquierda o por la derecha y versiones de
batalla: ..o ”

j) el apéndice 11 se modifica como sigue:
i) se aflade el punto 2.2.4 siguiente:

«2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubicacién y métodos de fijacién de las
marcas de homologacién de tipo (si estin disponibles)!?): ”
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ii) el punto 29, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«29. MASAS DE LASTRE

29.1. Descripcién técnica detallada (con fotografias o dibujos acotados) de las masas de lastre y de la manera
en que se instalan en el tractor:

29.2.  Namero de juegos de masas de lastre: ........ccooceoerecrneeens

29.2.1. Ndamero de componentes de cada juego: Juego 1:... Juego 2:... JU€gO ...........

29.3.  Masa de los componentes de cada juego: Juego 1: .... kg Juego 2: ..... kg Juego ...:... kg

29.3.1. Masa total de cada juego: Juego 1: .... kg Juego 2: ..... kg Juego ...:... kg

29.4. Masa total de las masas de aStre: .....oenerenneceenneeeisneeesesesssseesse e kg
29.4.1. Distribucién de estas Masas eNtre [0S GES: ......ccwwwwrrmmmmrremmmsereesmmssesssssssssssssssssssssssssessssssssesssssssssssesnens kg
29.5.  Materiales y método de fabricacion: ..........comeeceenees =

k) el apéndice 12 se modifica como sigue:
(i) i) se afiade el punto 2.2.4 siguiente:

«2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas 1ndependlentes ubicacién y métodos de fijacién de las
marcas de homologacién de tipo (si estin disponibles)!?: ........oocccorece ”

) el apéndice 13 se modifica como sigue:
i) se afade el punto 2.2.4 siguiente:

«2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas 1ndepend1entes ubicacién y métodos de fijacion de las
marcas de homologacién de tipo (si estin disponibles)!¥): ... %

m) el apéndice 14 se modifica como sigue:
i) se afiade el punto 2.2.4 siguiente:

«2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas 1ndepend1entes ubicacién y métodos de fijacién de las
marcas de homologacién de tipo (si estin disponibles)!®): ...ooovvvrvrccvvee »

i) el punto 38.1 se sustituye por el texto siguiente:

«38.1. Fotografias y dibujos acotados del acoplamiento mecanico, su instalacién en el vehiculo y su acopla-
miento con el dispositivo instalado en el vehiculo remolcado:.........ccoecceveeneccenns »

iii) el punto 38.5 se sustituye por el texto siguiente:

«38.5. Descripcion del acoplamiento mecénico:

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del anexo XXXIV del Reglamento Dele-
gado (UE) 2015/208 de la Comisi6n]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Carga horizontal mdxima | Valor D®@#. kg/kN®

Masa remolcable (T)®@4. tonela-

Carga vertical méxima admisible sobre el punto de acoplamiento (S)**: kg
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Fotografias y dibujos a escala del dispositivo de acoplamiento. Estos dibujos debe-
ran mostrar detalladamente, en particular, las dimensiones exigidas, asi como las
medidas para instalar el dispositivo.

Breve descripcién técnica del dispositivo de acoplamiento en la que se especifique el
tipo de estructura y el material utilizado

Tipo de ensayo Estatico/Dindmico®

Marca o nimero de homologacién de tipo (UE) de: s

)

— los anillos de barra de traccion, los cabezales de acoplamiento y dispositivos de
acoplamiento similares que se fijardn al acoplamiento mecdnico (en el caso de
barras de traccién articuladas o rigidas),

— los acoplamientos mecdnicos que se fijardn al bastidor de escalera o al soporte
de enganche del remolque (si se restringe a determinados tipos):

n) el apéndice 15 se modifica como sigue:
i) el punto 3.3 se sustituye por el texto siguiente:
«3.3. Ejes y ruedas:»
ii) el punto 4.1.2.1.2 se sustituye por el texto siguiente:

«4.1.2.1.2.En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de traccion rigida o eje central, indicar la
carga vertical sobre el punto de acoplamiento delantero (S): kg»;

iii) se suprime el punto 4.1.2.4;
iv) el punto 4.1.3 se sustituye por el texto siguiente:
«4.1.3. Masas remolcables técnicamente admisibles de vehiculos de las categorias T o C correspondientes a cada

configuracién de chasis/frenado del vehiculo de la categorfa R o S (con respecto a los vehiculos de las
categorias R y S, indicar las cargas mdximas admisibles sobre el punto de acoplamiento trasero):

Vehiculo de

fas categRO;iaSs Barra de traccion Barra de traccién rigida Eje central
Freno
Sin frenos (*) ... kg ... kg ... kg
Frenado por inercia ... kg .... kg .... kg
Frenado hidrdulico ... kg ... kg ... kg
Frenado neumdtico ... kg ... kg ... kg

(*) Calculado utilizando la condicion con carga parcial definida por el fabricante del tractor de acuerdo con el
servicio técnico que figura en el punto 3.1.1.2 del anexo II del Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de la
Comision.»

v) el punto 4.1.4 se sustituye por el texto siguiente:

«4.1.4. Masas totales técnicamente admisibles de la combinacién entre tractor (vehiculo de la categoria T o C) y
vehiculo remolcado (vehiculo de la categorfa R o S) correspondientes a cada configuracién de chasis/
frenado del vehiculo de la categoria R o S:

Vehiculo de las
cateio;fass Barra de traccién Barra de traccion rigida Eje central
Freno
Sin frenos ... kg ... kg ... kg
Frenado por inercia ... kg ... kg ... kg
Frenado hidrdulico ... kg ... kg .... kg
Frenado neumatico ... kg ... kg O -5
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vi) se suprimen los puntos 4.1.5 a 4.1.5.3;
vii) se suprime el punto 5.1.2.2;

viii) los puntos 6.6 y 6.7 se sustituyen por el texto siguiente:

«6.6. Velocidad asignada: .......cccomeceren min!

6.7. Velocidad de par maximo: ......ccoecovecuenecens minl;
ix) se afladen los puntos 7, 7.1 y 7.1.1 siguientes:

«7. CARACTERISTICAS ESENCIALES DE LA FAMILIA DE MOTORES

7.1. Pardmetros comunes®®

7.1.1. Ciclo de combustién: encendido por chispa/compresiént®)

»,

x) el punto 9, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«9. DISPOSITIVOS DE ALMACENAMIENTO DE ENERGIA!Y

9.1. Descripcion: baterfa/condensador/volante de inercia/generador'¥

9.2. Niamero de identificacion: .......cc..ceceeeeenne.

9.3. Tipo de par electroquimico: .........cccoceccureceees

9.4. Energia almacenada

9.4.1. En el caso de una baterfa, tension: .........cceceeee y capacidad: ..o, Ah en 2h

9.4.2. Condensador: ......c.oceermecerenne ]

9.4.3. Volante de inercia | Generador™: ... )

9.4.3.1. Momento de inercia del volante de inercia: .......cooccerecvueeene kg m?

9.4.3.1.1. Momento de inercia adicional si no estd metida ninguna marcha: .........cccooceneeeces kg m?

9.5. Cargador: a bordo | externo [ sin cargador®»;

xi) el punto 11, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«11. TREN DE TRANSMISION Y CONTROL!?)

11.1.  Breve descripciéon y dibujo esquemdtico del tren de transmision del vehiculo y de su sistema de
control (mando del cambio de marchas, mando del embrague o cualquier otro elemento del tren de
transmision):

11.2.  Transmisién

11.2.1.  Breve descripcion y dibujo esquemdtico de los sistemas de cambio de marchas y su control: .........

11.2.2. Diagrama o dibujo del sistema de tranSmision: ..........cccoveecens

11.2.3. Tipo de transmision: mecdnica, hidrdulica, eléctrica o de otro tip0(4) (en este dltimo caso, especifi-
[ )

11.2.4.  Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos (de haberlos): .....cccovvevernnecenenne.
11.2.5.  Ubicacién con respecto al motor: .......ccoveeeeeeneceens

11.2.6. Método de control: .......ccooeveuveunnee.
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11.2.7. Caja de transferencia: con/sin®
11.2.8. Tipo de sistemas de cambio de marchas®®: ..........coeeee
11.3. Embrague (de haberlo):
11.3.1.  Breve descripcién y dibujo esquemdtico del embrague y su sistema de control:
11.3.2.  Conversién de par maxima: ......cccveeeereeenne
11.4.  Relaciones de transmision
Relaciones inter- [ Relaciones inter- | Relaciones de
nas de la caja de|nas de la caja de|transmision fina- Relacién (veloci-
cambios (relacio-| transferencia (re-| les (relaciones dad del motor-
nes entre las re- |laciones entre las | entre las revolu- . .
. . . . Relaciones tota- [ velocidad del
voluciones del | revoluciones del | ciones del drbol p P
Marcha . les de trans- | vehiculo) tnica-
motor y las re- | motor y las re- | secundario de la misién mente en el caso
voluciones del | voluciones del | caja de cambios de transmision
arbol secundario | drbol secundario | y las revolucio- manual
de la caja de de la caja de |nes de las ruedas
cambios) transferencia) motrices)
Mixima  para
TVC (¥
1
2
3
Minima para
TVC*
Marcha atrds
1
(*) Transmision variable continua
11.5.  Bloqueo del diferencial
11.5.1.  Bloqueo del diferencial: si/nojopcional™®»;
xii) el punto 43.1 se sustituye por el texto siguiente:
«43.1.Breve descripcion de los sistemas de frenado instalados en el vehiculo®): ... »
xiii) se suprime el punto 43.3;
xiv) el punto 43.6, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«43.6. Dispositivos de frenado de los vehiculos remolcados

43.6.1.  Tecnologia del sistema de control del frenado de los vehiculos remolcados: hidrdulica/neumatica/eléctrica/
ninguna 4

43.6.2.  Dispositivo de accionamiento de los frenos del vehiculo remolcado (descripcion y caracteristicas): .......

43.6.3.  Descripcion de los conectores, acoplamientos y dispositivos de seguridad (con dibujos, croquis e iden-
tificacion de las partes electronicas): .......oecoveeeeneeees

43.6.4.  Tipo de conexiones: conducto tnico | dos conductos | ninguna®

43.6.4.1. Suministro hidrdulico a presion: .......cccoveeeenn. Conducto GNico: ..veveeeeeerevenecenne. KPa oo
Dos cONdUCOS: cooumeeeercererecernnne kPa

43.6.4.2. Suministro neumMAtico a Presion: .........comecerennee DOs cONAUCLOS: .cveurereeerrceeereeeens kPa

43.6.5.  Presencia del conector ISO 7638:20031%): sijno*»;
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xv) se afiaden los puntos siguientes:

«43.A. FICHA DE CARACTERISTICAS SOBRE EJES Y FRENADO DEL VEHICULO REMOLCADO RES-
PECTO AL PROCEDIMIENTO ALTERNATIVO DE TIPO I Y TIPO III

43.A.1. Generalidades

43.A.1.1. Nombre y direccion del fabricante del eje o del vehiculo:

43.A.2. Datos del eje

43.A.2.1. Fabricante (nombre y dir€CCion): ......cc.meceeerereeeerereremneceeenermiensesssnesesesnecseens

43.A.2.2. THPO/VATIAIIEE: covvevverreceresmeeeeseesisseceseseseseseeessssesessssesssssesesss s ebss bbbk bbb bbb

43.A.2.3. [1dentificador del €6 IDT= it eeseeeeseseessssscesss e sseseseseseesesesesssstss e sbessssbeses b ssssseseseseees

43.A.2.4. Carga del eje ensayado (IdentificadOr FE): ..iuirmieceieciieeceiseeesissesssssesssseessssessssssessssssessssne s daN
43.A.2.5. Datos de la rueda y del freno conforme a las figuras 1A y 1B
43.A3. Freno

43.A.3.1. Informacién general

43.A.3.1.1.  Marca:

43.A.3.1.2.  Fabricante (nombre y direccion):

43.A.3.1.3.  Tipo de freno (por ejemplo, de tambor o de disco):
43.A.3.1.3.1. Variante (por ejemplo, de leva en S, de cufia simple, etc.):
43.A.3.1.4.  Identificador del freno: ID2-

43.A.3.1.5.  Datos del freno conforme a las figuras 2A y 2B:

43.A.3.2. Datos del freno de tambor

43.A.3.2.1.  Dispositivo de ajuste del freno (eXternofiNte@rado): ......ouccewcereccrmmecrimceriscererecerinecsmsseesssnesesesessrssnesssanne

43.A.3.2.2.  Par méaximo de entrada declarado del freno Cpg.i crcecnceieceieceieeerisecesiecsnennee Nm

43.A.3.2.3.  Eficiencia MECANICA: N = .ottt st ssss s st sssss bbb bbb
43.A.3.2.4.  Par umbral de entrada declarado del freno Cp got wevvvveeevemmmmmmmmsssisisinssssseeneee e sesssesssssssssssssssssssssses Nm

43.A.3.2.5.  Longitud efectiva del drbol de levas: .......cimmcrreonncccnceccrinenne. mm

43.A.3.3. Tambor de freno

43.A.3.3.1.  Didmetro maximo de la superficie de friccion (limite de desgaste) mm

43.A.3.3.2. Material de DaSE:...miuieieiececeeeeeee et naesasnae

43.A.3.3.30 Masa deClaradar ...t sttt kg

43.A.33.4.  MaS8 NOMUNAL ooooiieeneiieiecitiee et cees et esse bbb bbb bbb b kg

43.A.3.4. Forro del freno

43.A.3.4.1.  Nombre y direccion del fabIiCANTE. ....occ.uiceeeeeerreceiireceeeeceieeeeie st ssisesssssssssss st ssesssssess s ssssssssanes

43.A.3.4.2. MATCQA ettt s sttt e s sttt ea e s s et e s et e seae s e se s e Reas A s R s e AR R e A e se R e R e sttt et et ebeseseseseseanan

43.A3.4.3.  TIPO ittt sasenaes

43.A.3.4.4.  Identificacién (identificacion del tipo en el forro)

43.A.3.4.5.  Espesor minimo (imite de deSZASte) .......coucwmrerereimcrrimcemeerisecssenessseressssnecssisnesssssneessssnecees mm

43.A.3.4.6. Método de fijacion del material de friccion a la zapata de freno:...occceneccenneecrnnececrsecersneceriecenenne
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43.A.3.4.6.1. ...Peor caso de fijacién (en caso de que haya mds de uno):

43.A.3.5. Datos del freno de disco

43.A.3.5.1.  Tipo de conexién al eje (axial, radial, integrada, etc.):

43.A.3.5.2.  Dispositivo de ajuste del freno (eXterno/iNtEGrado): ........ccmcrremmereceremureeemmeerenersmsesecssssssessssssssaesssssssscssseens

43.A.3.5.3.  Carrera de acCiONAMICNIO MAXIITIAL wvuuuevvermeereesereeeseeessseeesssseeessseessssseesssssesssssssssssessssssesssssssesssensessessssneees mm
43.A.3.5.4.  Fuerza méaxima de entrada declarada Thy 0 ceeeeeermeeemmeceineesneesisesesssessssseesssssessssesessssesessnesessnns daN
A3A3.541  CIMAX. = Thyysy © Lo © ettt sess et ottt Nm
43.A.3.5.5.  Radio de friccién: Lo = e ere ettt mm
43.A.3.5.6.  Longitud de la palanca: L = e mm
43.A.3.5.7.  Razén entrada-salida (I /e,): I = s

43.A.3.5.8.  Eficiencia mecdnica: h =

43.A.3.5.9.  Fuerza umbral de entrada declarada del freno Thyg gec: wovemvmvvmrimvvnnnneeeeneeeeeessessssssssssssnns . N
43.A3.5.9.1. Cogec = THagec * Lo o s oo Nm
43.A.3.5.10. Espesor minimo del disco (limite de desgaste): .......cc.omrreecrreceermermerecccereenen mm

43.A.3.6. Datos del diSCO dE fIENO ottt st et sas s s s sanes

43.A.3.6.1.  DescripciOn del tiPo de dISCO: ... vuumriicriicriirecrrireceiereeseiecesiesssesessseseessssseessssesssee s ssisessseseesesenesssssnesees

43.A.3.6.2. ConexiOn/MONLAJe €N €l DUJE: ..uuuvveurreeercrreerrienceeiaiseesienesessseessssesssesessssssessssssesssssmsssssssssssenessssssesssens

43.A.3.6.3. VENUIACION (SI/NO): reeueieueieeeeiieeeeeecessecesseeeeess s eas e ssseesssesss e b ess et e etk bbb

43.A.3.6.4.  Masa declarada: .......coccenmereemonnccrrineccrninesessiesessiinessessisessesiesnessens kg
43.A.3.6.5.  MaSa NOMNAL ..cccvvveemcrrieccrmiieneesiesseesssiassssessesssesesssessasssssaesssssssseessesssssesssessssssesssssssmssssssssnessssssssesessssnmaces kg
43,A.3.6.6.  Didmetro exterior declarado: ......cocomriomrieinsiinnnssnnssesnssessssssssesnssenns mm
43.A.3.6.7.  DIidmetro exXterior MINIMO: .....ceveeeeereereemreereessesesseessesseessessesssesessssssesssessessssans ettt teeaeeaes mm
43.A.3.6.8.  Didmetro interior del anillo de friCCION: ..ottt mm

43.A.3.6.9.  Anchura del canal de ventilacion (en su caso): mm

43.A.3.6.10.  Material de DASE: ..oueeeeeieceieceeeee ettt es sttt e et e et e et sassassasaa

43.A.3.7. Datos de las pastillas de freno ...

43.A.3.7.1.  Nombre y direccion del fabriCante: ........occeeeenecinecineeineesiseeisesissesssseesssessssessssessnsees
43.A.3.7.2. Marca:

43.A.3.7.3.  Tipo:

43.A.3.7.4.  Identificacion (identificacién del tipo en la placa de las pastillas): .........

43.A.3.7.5.  Espesor minimo (limite de desgaste): mm

43.A.3.7.6.  Método de fijacién del material de friccién a la placa de las pastillas:........cocccoeeecerecereernne.
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Figura 1 A
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Figura 1 B
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Figura 2 A
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Figura 2 B
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o) el apéndice 19 se modifica como sigue:
i) se afiade el punto 2.2.4 siguiente:

«2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubicacién y métodos de fijacion de las
marcas de homologacién de tipo (si estin disponibles)®):

L e »

i) [Esta modificacion no afecta a la version espafiola.];

iii) el punto 46.2.2, incluidos todos sus subpuntos, se sustituye por el texto siguiente:

«46.2.2. En el caso de barra antivuelco plegable:
46.2.2.1. Operacién de plegado: no asistida | parcialmente asistida | totalmente asistida®
46.2.2.2. En caso de operacién de plegado no asistida o parcialmente asistida:

46.2.2.2.1.  ROPS plegables manuales: con/sin® herramientas

46.2.2.2.2.  Fotograffas y dibujos técnicos detallados que muestren la zona de agarre y una vista lateral y
superior de las zonas accesibles. Las dimensiones y fuerzas méximas de accionamiento de la ROPS
deben fIgurar €n 108 dIDUJOS: ...cvuurceuencreicciieceiiecerisecerie st sereseseseesssss st sssssssssses s erinne

46.2.2.3. En caso de operacién de plegado parcialmente o totalmente asistida, descripcion sucinta de los
dispositivos de asistencia y de sus mandos, en su caso, y su ubicacion: ........cocrecereceesseceenns

46.2.2.4. Mecanismo de bloqueo: manual/automético™

46.2.2.4.1.  Para los mecanismos de bloqueo manual, descripcién sucinta del mecanismo de bloqueo y de su
disefio ergonémico para evitar riesgos de pinzamiento o corte y limitar la fuerza necesaria para su
FUNCIONAMICIITO! .oveerieeeeicceeeserreeiee i sessssessessss s sessss s s

46.2.2.4.2.  Para los mecanismos de bloqueo automatico:
46.2.2.4.2.1. Descripcion sucinta del mecanismo de bloqueo, sus mandos, en su caso, y su ubicacion: ............

46.2.2.4.2.2. Certificado de los fabricantes que figura en la nota 2 del punto 5.5 de la parte B3 del anexo IX del
Reglamento Delegado (UE) n.o 1322/2014 de la Comisién: sijno™»;

p) en el apéndice 20 se inserta el siguiente punto 2.2.4:

«2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas indegendientes, ubicacién y métodos de fijacién de las
marcas de homologacién de tipo (si estan disponibles)!”: .........covverrec »

apéndice 21 se modifica como sigue:

]
S
o

—_—

—
=

se afiade el punto 2.2.4 siguiente:

«2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubicacién y métodos de fijacion de las
marcas de homologacién de tipo (si estin disponibles)®: ... ”

—
=
=

el punto 49.4.1 se sustituye por el texto siguiente:

«49.4.1. Ubicacién del asiento del conductor: izquierda/derecha/centro®);

—_

r) el apéndice 22 se modifica como sigue:

—
=

se afiade el punto 2.2.4 siguiente:

«2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubicaciéon y métodos de fijacion de las

marcas de homologacién de tipo (si estin disponibles)!®: ........oorvvvvveee. »
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i) el punto 54.3 se sustituye por el texto siguiente:

«54.3. Ndmero y ubicacién de los cinturones de seguridad y asientos en los que pueden utilizarse.
Rellenar el cuadro siguiente:

Configuracién de los cinturones de seguridad e informacién relacionada

Marca de homologa-
cién de tipo UE
completa | Marca de | Variante, en su caso
homologacién de

Dispositivo de ajuste
de la altura del cin-
turdén (indicar: si/no/

tipo CEPE opcional)
Asiento del conductor I
C
D
Asiento de pasajero I
1 C
D
Asiento de pasajero I
C

[ = izquierda, C = centro, D = derechay;

s) en el apéndice 23 se inserta el siguiente punto 2.2.4:

«2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubicacion y métodos de fijacion de las marcas
de homologacién de tipo (si estin disponibles)®: .......oovvvvrveeece »

r) el apéndice 24 se sustituye por el texto siguiente:

«Apéndice 24

Declaracion del fabricante sobre las medidas antimanipulacién del tren de potencia y el limitador de
velocidad

Declaracion del fabricante sobre las medidas antimanipulacién del tren de potencia y el limitador de
velocidad

En el expediente del fabricante deberd incluirse una version debidamente cumplimentada de la presente
declaracién.

El abajo fIFMANTE: [oveecveemeceieeeeieereieeeeiiseceseeessesssssssesssssessssssesssssessssssesesssessssesssssnssssses (nombre completo y cargo)]

2.3, Razén social y direccion del faDIICANTE: ... ceuucceeceeieceriecetieceieesieeesiseeesises s sssssesesssses s sesesessssesessnse

Declara:

2.1.  Marcas (nombres comerciales del fabIiCANTE): .....cocoiirrvereeereriieeiesiessessss st ssss e e bssssaess

24L. TIPO (B)1 coeeererieeereesianeeessesssessssessssssssesssessssessssesasse et es et ss s b iR e ettt

24,2, VATANTES (2): tuovveerrrrreeressssesssessssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssn sesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsan
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24,3, VETSIONES (2): wuvveerreeeeresrensesssnesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssssssssessssssssssssssssssssssssesssssssssses sssessssssnss

2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......c.ccocvmrveireerionrrnsrnsinsesesisesiessessennnes

2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (3): w..cveuncceureecruneccrrrecerrecerecreccreccrecerinnee

Que no comercializard componentes intercambiables que permitan incrementar el rendimiento de la
propulsion de la variante del vehiculo.

LUZAL ovoverereemceeeecnseeessessesessneessssecees FECha: oo

Notas explicativas del apéndice 24

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no han de figurar en la declaracién
del fabricante)

() Suprimir la entrada si no procede.

(3 Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o “TVV” asignado a cada tipo, variante y version,
conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I de este Reglamento. Para la identificacion de variantes y
versiones puede emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la parte B del anexo I de este Reglamento.

() Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n.° 167/2013; deberd indicarse el codigo, por
ejemplo “T4.3a” para tractores con distancia minima al suelo reducida y con una velocidad maxima por cons-
truccién inferior o igual a 40 km/h.»;

s) las notas explicativas de la ficha de caracteristicas se modifican como sigue:
i) la nota explicativa (9) se sustituye por el texto siguiente:
«(9) Indicar el tipo de combustible mediante los siguientes codigos:
GS: gasolina
B5: diésel
E5: gasolina E5
M: mezcla (para motores de dos tiempos)
O: otro.»
i) se afiade la nota explicativa (11) siguiente:
«(11) Excluidas las baterfas SLI que proporcionan energfa eléctica para el encendido, el alumbrado y la ignicién.»
ii) la nota explicativa (14) se sustituye por el texto siguiente:
«(14) “A™: para un cinturén de tres puntos;
“B” para un cinturén de dos puntos;

“S”: para tipos especiales de cinturones (en este caso debe facilitarse informacioén sobre la naturaleza de
estos tipos en el punto 53.4.1, “Observaciones”);

“Ar’, “Br” o Sr”: para un cinturén con carrete retractor de inercia;

“Are”, “Bre” y “Sre”: para un cinturén con carrete retractor de inercia y un dispositivo de absorcién de
energia en por lo menos un anclaje.»

iv) se afladen las notas explicativas (15) y (16) siguientes:

«(15) Solo aplicable a vehiculos de las categorias T y C autorizados para remolcar vehiculos de la categoria R o S,
si llevan un dispositivo de almacenamiento de energfa hidraulica.»

«(16) Indicar la masa remolcable mdxima en los brazos de union inferiores del mecanismo elevador de tres
puntos trasero o el propio mecanismo elevador de tres puntos trasero, segiin lo declarado por el fabri-
cante.»
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v) la nota explicativa (24) se sustituye por el texto siguiente:
«(24) Indicar el tipo de sistemas de cambio de marchas mediante los codigos siguientes:
A: automdtica
M1: manual
M2: manual automatizada
C: transmision variable continua (TVC)
B: motor en el buje de la rueda
O: otro (indicar ......cceeevesevennes )
vi) la nota explicativa (26) se sustituye por el texto siguiente:
«(26) Indicar la disposicién de los cilindros mediante los cédigos siguientes:
A: alineados
cen 'V
: motor de cilindros opuestos

: motor de cilindro dnico

= o O =

: motor de émbolo rotativo.»
vii) la nota explicativa (48) se sustituye por el texto siguiente:

«(48) En el caso de vehiculos de las categorfas R y S, indicar el voladizo del punto de acoplamiento delantero. »
viii) la nota explicativa (49) se sustituye por el texto siguiente:

«(49) En el caso de los motores, indicar la informacion relativa al tipo de motor o al tipo de familia de motores,
seglin proceda, sin el nimero de extension de la homologacién de tipo.»

ix) [Esta modificacién no afecta a la version espafiola.];
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ANEXO II

En el anexo II del Reglamento de Ejecucién (UE) 2015/504, en las notas explicativas, la nota explicativa (4) se sustituye
por el texto siguiente:

«(4) En el caso de los motores, indicar la informacion relativa al tipo de motor o al tipo de familia de motores,
seglin proceda, sin el niimero de extensién de la homologacion de tipo.»
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ANEXO III

El apéndice 1 del anexo III del Reglamento de Ejecucién (UE) 2015/504 se modifica como sigue:
1) La seccién 2 se modifica como sigue:
a) el modelo 1 se modifica como sigue:

i) en el epigrafe «Caracteristicas de fabricacién generales», el punto 3.4.4 se sustituye por el texto siguiente:

33a).

«3.4.4. La funcién de direccién se efectiial

— cambiando la velocidad entre los trenes de orugas izquierdo y derecho: si/no!)

— pivotando, bien dos trenes de orugas opuestos, bien los cuatro trenes de orugas: sijno'!

— articulando la parte delantera y la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical: si/no

— articulando la parte delantera y la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical y

modificando la direccion de las ruedas del eje de ruedas: sf/no(l)»;

i) en el epigrafe «Caracteristicas de fabricacién generales», se suprimen los puntos 37.2 y 3.4.2 (Tipo de chasis);

=

iii

=

en el epigrafe «Caracteristicas de la fabricacion con fines especiales», el punto 58.3 se sustituye por el texto
siguiente:

«58.3. Vehiculo equipado con una cabina clasificada para la proteccién contra sustancias peligrosas de la

categorfa: 2/3/4MC3) y un filtro de polvo | filtro de aerosol | filtro de vaporV®® con respecto a la
proteccién contra sustancias peligrosas(3 3n)

»

iv

—

en el epigrafe «Masas», el punto 4.1.2.2 se sustituye por el texto siguiente:

«4.1.2.2. Masas y neumadticos

Dimension Ancho de via (mm)
r(fa’tli(;i)sn?rll_— ) Carga vertical
Combina- cluido el in- [Radio de dIndlce Masa mad- Masa éna—. n?a.xbllm 2 agl -
cién de dice de capa-| rodadu- € CAT8Y xima admi-| Mg 4G | MisDie sobre
.. | Eje n.° : ) por . sible del | el punto de
nfssmr?tol Cc;;izd le [fim] neuma- ;;bl[i }](zi) vehiculo [ acoplamiento [ Minimo | Mdximo
. sfm%olz de tico [kg] o kel () ([*li%](*(g)
categoria de
velocidad
1 1
2
2 1
2
1
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Dimension

de los neu-

maticos, in-

Combina- cluido el in-

cién de Fie n.° dice de capa-
neumati- | ¢ ™ cidad de
cos n.° carga y el

simbolo de
categoria de
velocidad

Radio de
rodadu-
ral®)
[mm]

Indice
de carga
por
neumd-

tico [kg]

Carga vertical

Masa mé- Masa mz’l-~ nﬁxima ad-

ima admi- | ma admi- | misible sobre
sible por sible del | el punto de
cie [ke] vehiculo | acoplamiento
e s kgl () ([5%]( ,52)

Ancho de via (mm)

Minimo Miéximo

Segtin la especificacion del neumdtico.
Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estdticas, independientemente del dispo-

sitivo de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical mdxima admisible sobre el punto de acopla-
miento en funcién del acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha e indicarse en su encabezamiento la
identificacion del dispositivo de acoplamiento. en el caso de los vehiculos de la categorfa R o S, esta columna se
refiere a los dispositivos de acoplamiento traseros, si existen.

=

(***

indicada en los puntos 38.3 y 38.4»;

El valor solo debe comunicarse si la carga vertical maxima admisible sobre el punto de acoplamiento es inferior a la

v) en el epigrafe Masas», los puntos 4.1.3 y 4.1.4 se sustituyen por el texto siguiente:

«4.1.3. Masas remolcables técnicamente admisibles correspondientes a cada configuracion de chasis/frenado
del vehiculo de la categoria R o S:

Vehiculo de
las cateio;ia; Barra de traccion Barra de traccion rigida Eje central
Freno
Sin frenos .. kg .. kg .. kg
Frenado por inercia .. kg .. kg .. kg
Frenado hidraulico .. kg .. kg .. kg
Frenado neumitico .. kg .. kg . kg

Masas totales técnicamente admisibles de la combinacién entre tractor (vehiculo de la categoria T o
C) y vehiculo remolcado (vehiculo de la categoria R o S) correspondientes a cada configuraciéon de
chasis/frenado del vehiculo de la categoria R o S:

Vehiculo de
las categorfas

Barra de traccion

Barra de traccién rigida

Eje central

RyS
Freno
Sin frenos . kg .. kg .. kg
Frenado por inercia . kg . kg . kg
Frenado hidrdulico . kg .. kg .. kg
Frenado neumdtico . kg .. kg e kg

vi) en el epigrafe «Masas», se suprime el punto 4.1.5.1;

vii) todos los puntos del epigrafe «Masas de lastre» se sustituyen por el texto siguiente:

«29.2. Namero de juegos de masas de lastre: .........cc......
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viii)

ix

Rak

Xi

=

xii

=

xiii)

Xiv

=

XV,

—

XVi

=

Xvii)

29.2.1. Nimero de componentes de cada juego: Juego 1: ........... Juego 2: ... Juego ...
29.4. Masa total de las masas de lastre: ..o kg»;
en el epigrafe «Dimensiones principales», el punto 4.2.1.3 se sustituye por el texto siguiente:
«4.2.1.3. Altura (en orden de marcha)®?: mdxima ........ mm minima ......... mmy;
en el epigrafe «Dimensiones principales», el punto 4.2.2.8 se sustituye por el texto siguiente:
«4.2.2.8. Ancho de via”): Méximo: Eje 1 . mm Fje 2 ... mm Fje ... mm
Minimo Eje 1 ........ mmkEje 2 ... mm Eje ... mim;
en el epigrafe «Caracteristicas generales del tren de potencia», el punto 5.1.1.3 se sustituye por el texto
siguiente:
«5.1.1.1. Velocidad mdxima del vehiculo por construccién declarada: ................... kmj/h»;
en el epigrafe «Caracteristicas generales del tren de potencia», el punto 5.1.2.2 se sustituye por el siguiente
punto 5.1.2.1:
«5.1.2.1. Velocidad mdxima del vehiculo por construccién hacia atrds declarada: ................... km/h»;

en el epigrafe «Motor, el punto 2.2.2 se sustituye por el texto siguiente:

«2.2.2. Nimero de homologacién de tipo sin eXtension: .........coecesecceennee »
en el epigrafe «Motor», se suprime el punto 2.5.4.1;

en el epigrafe «Motor, se aflade el siguiente punto 7.1.1:

«7.1.1. Ciclo de combustién: encendido por chispa/compresién()y;

en el epigrafe «Caja de cambios», se suprimen los puntos 11.4.1, 11.5 y 11.5.1;
en el epigrafe «Caja de cambios», se afiade el siguiente punto 11.2.8:

«11.2.8. Tipo de sistemas de cambio de marchas??: ... »

todos los puntos del epigrafe «Frenado» se sustituyen por el texto siguiente:

«43.4.6.  Sistema de frenado electrénico: si/nojopcional!)

43.5.1.  Transmision de frenado: mecdnica [ hidrostética sin asistencia eléctrica | con asistencia eléctrica |

transmisién totalmente eléctrical®)

43.5.3.  Bloqueo de los mandos de frenado derecho e izquierdo: .......coecmnmeceenne.

43.6.1.  Tecnologia del sistema de control del frenado de los vehiculos remolcados: hidrdulica/neumatica/

eléctrica/ninguna'!

43.6.4.  Tipo de conexiones: conducto tnico | dos conductos | ninguna®
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Xviii)

Xix

ek

XXi)

XXii)

Xxiii)

43.6.4.1. Suministro hidrdulico a presién: Conducto Gnico: ........cccveveene. kPa Dos conductos: ...
kPa
43.6.4.2. Suministro neumatico a presion: ............... Dos conductos: .........oeeeeenn. kPa

43.6.5.  Presencia del conector ISO 7638:200303%P): sijno(ly;

en el epigrafe «Estructura de proteccién en caso de vuelco (ROPS)», el punto 46.1 se sustituye por el texto
siguiente:

«46.1. ROPS: obligatoriajopcional/estandary;

en el epigrafe «Estructura de proteccién en caso de vuelco (ROPS)», el punto 46.2.1 y 46.2.2 se sustituyen
por el texto siguiente:

«46.2.1. En el caso de barra antivuelco: plegable/no plegable”

46.2.2. En el caso de barra antivuelco plegable:

46.2.2.1.  Operacién de plegado: no asistida | parcialmente asistida | totalmente asistida(!);

46.2.2.2.1. ROPS plegables manuales: con/sin® herramientas

46.2.2.4.  Mecanismo de bloqueo: manual/autométicoV»;

en el epigrafe «Plazas de asiento (sillines y asientos)», el punto 49.5.1 se sustituye por el texto siguiente:
«49.5.1. Numero de asientos de pasajeros: ... ”

el epigrafe «Plataformas de carga, incluidos todos sus puntos, se sustituye por el texto siguiente:

Plataformas de carga**d

33.1.1. Longitud de las plataformas de carga: ... mm

33.1.2. Anchura de las plataformas de carga: ... mm

33.1.3. Altura de las plataformas de carga sobre el suelo: ........ mm

33.2.  Capacidad portante segura de las plataformas de carga declarada por el fabricante: ........ kg»;

se suprimen el epigrafe «Dispositivos de alumbrado y de sefializacion luminosa» y el punto 21.1;
en el epigrafe «Acoplamientos mecdnicos», el punto 38.4 se sustituye por el texto siguiente:

«38.3. Acoplamiento mecdnico trasero

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del
anexo XXXIV del Reglamento Delegado (UE)
2015/208 de la Comision]:

Marca:

Designacién de tipo del fabricante:

Marca o ntimero de homologacién de tipo (UE):
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Carga horizontal mdxima | Valor D##4); . kg[kN® . kg/kN® . kg/kN®
Masa remolcable (T)**4); .. toneladas .. toneladas .. toneladas
Carga vertical méxima admisible sobre el punto | ... kg . kg . kg
de acoplamiento!*¥:

Ubicacién ~ del | Altura  sobre | minima ... mm mm mm
punto de aco- | el suelo
plamiento(éz) maxima . mm mm mm
Distancia res- [ minima ... mm . mm mm
pecto al plano
vertical  que maxima mm mm mmy;
pasa por el
centro del eje
trasero

xxiv) en el epigrafe «<Mecanismo elevador de tres puntos»,

se afiade el siguiente punto 39.2:

b) el modelo 2 se modifica como sigue:

«39.2. Masa mdxima remolcable®?: ............... kg»;

xxv) todos los puntos del epigrafe «Tomas de fuerza» se sustituyen por el texto siguiente:

«51.2.

51.2.3.

Toma de fuerza principal:

Toma de fuerza secundaria

Datos opcionales®?):

ensayo. Parte 1: ensayos de potencia en la toma de fuerza))

33).

Ubicacién: delante/detrds/otra’) (en este dltimo caso,

especificar: ........

............ )

Ubicacién: delante/detris/otra!) (en este dltimo caso,

especificar: ..........

......... )

Potencia en la toma de fuerza a las velocidades asignadas (con arreglo al
Codigo n.° 2 de la OCDE?® 0 a la norma ISO 789-1:1990 [Tractores agricolas. Procedimientos de

Velocidad asignada
de la toma de fuerza

Velocidad del motor correspondiente
(min-1)

Potencia

(kW)

(min-1) Toma de fuerza | Toma de fuerza se- | Toma de fuerza |[Toma de fuerza se-
principal cundaria®?: principal cundaria®?:
1-540
2-1 000
540E
1 000E»;

i) en el epigrafe «Masas», el punto 4.1.2.1.2 se sustituye por el texto siguiente:

«4.1.2.1.2. Carga vertical sobre el punto de acoplamiento (S)¢

33h)

Dy eeenen

........ kg

i) en el epigrafe «Masas», el punto 4.1.2.2 se sustituye por el texto siguiente:

«4.1.2.2. Masas y neumadticos
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Dimension Ancho de via (mm)
de los Carga ver-
neum?iti- fndice ) ti.cal ma-
Combi- 0% = | Radio de | Masa m4- | Masa mé-| xima ad-
./ cluido el . xima ad- | misible so-
nacién . o de ro- | carga | xima ad- L
Eje | indice de - misible bre el
de neu- o . dadu- por misible .
o n.° | capacidad ) . .~ | del vehi- | punto de . -
maticos ra neuma- | por eje Minimo | Maximo
) de carga y [mm] tico [ke] () culo acopla-
’ el simbolo ke 8 [kg] (*) miento
de catego- 8 [ke] ()
ria de ve- (**) (***)
locidad
1 1
2
2 1
2
1
2

¥} Segln la especificacién del neumdtico.

(

(**) Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estiticas, independiente-
mente del dispositivo de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical madxima admisible
sobre el punto de acoplamiento en funcién del acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha
e indicarse en su encabezamiento la identificacion del dispositivo de acoplamiento. en el caso de los
vehiculos de la categorfa R o S, esta columna se refiere a los dispositivos de acoplamiento traseros, si

existen.

(***) El valor solo debe comunicarse si la carga vertical mdxima admisible sobre el punto de acoplamiento

es inferior a la indicada en los puntos 38.3 y 38.4»;

iii) en el epigrafe «<Masas», el punto 4.1.3 se sustituye por el texto siguiente:

iv)

V1

=

«4.1.3. Cargas médximas admisibles sobre el punto de acoplamiento trasero para remolcar un segundo vehiculo

de la categoria R o S correspondientes a cada configuracién de chasis/frenado de dicho segundo

vehiculo®>9);
Vehiculo de
las ;at;g;) rias Barra de traccién Barra de traccién rigida Eje central
Freno

Sin frenos .. kg ... kg ... kg
Frenado por inercia ... kg .. kg ... kg
Frenado hidrdulico ... kg ... kg .. kg
Frenado neumdtico .. kg ... kg e kg

en el epigrafe «Masas», se suprime el punto 4.1.5.2;

en el epigrafe «Dimensiones principales», el punto 4.2.1.3 se sustituye por el texto siguiente:
«4.2.1.3. Altura (en orden de marcha)®®: méaxima ........ mm ... minima ......... mmy;

en el epigrafe «Dimensiones principales», el punto 4.2.2.8 se sustituye por el texto siguiente:
«4.2.2.8. Ancho de vial”): Méximo: Eje 1 .......... mm Eje 2 ... mm Eje .......... mm

Minimo: Eje 1 ..coovievceanee mm Eje 2 ... mm Eje ........ mmp;
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vii) todos los puntos del epigrafe «Frenado» se sustituyen por el texto siguiente:

«43.4.6.

43.5.1.

43.6.1.

43.6.4.

43.6.4.1.

43.6.4.2.

Sistema de frenado electrénico: si/nojopcional!

Transmision de frenado: mecdnica | hidrostatica sin asistencia eléctrica | con asistencia eléctrica |
transmision totalmente eléctrical!)

Tecnologia del sistema de control del frenado de los vehiculos remolcados: hidrdulica/neumatica/
eléctrica/ninguna'!

Tipo de conexiones: conducto tnico | dos conductos | ninguna'?

Suministro hidrdulico a presién: ........ Conducto tnico: ... kPa ... Dos conductos: ...
kPa
Suministro neumatico a presion: ............... Dos conductos: ... kPa;

viii) el epigrafe «Plataformas de carga», incluidos todos sus puntos, se sustituye por el texto siguiente:

33.1.1.

33.1.2.

33.1.3.

33.2.

«Plataformas de carga®39
Longitud de las plataformas de carga: ......cccconcee. mm
Anchura de las plataformas de carga: ......cccconeeeeen. mm
Altura de las plataformas de carga sobre el suelo: ..., mm
Capacidad portante segura de las plataformas de carga declarada por el fabricante: ... kg»;

ix) se suprimen el epigrafe «Dispositivos de alumbrado y de sefializacién luminosa» y el punto 21.1;

¢) las notas explicativas del apéndice 1 se modifican como sigue:

i) las notas explicativas (20) a (23) se sustituyen por el texto siguiente:

«(20) Indicar el tipo de combustible mediante los siguientes c6digos:

GS:

B5:

E5:

gasolina
diésel

gasolina E5

M: mezcla (para motores de dos tiempos)

O: otro.

(21) Indicar la disposicién de los cilindros mediante los cddigos siguientes:

A: alineados

V:en V

O: motor de cilindros opuestos

U: motor de cilindro tnico

R: motor de émbolo rotativo.



13.10.2016 Diario Oficial de la Union Europea L 277/113

(22) Indicar el tipo de sistemas de cambio de marchas mediante los cddigos siguientes:
A: automadtica
M1: manual
M2: manual automatizada
C: transmision variable continua (TVC)

B: motor en el buje de la rueda
O: otro (indicar .......coo....... ).

(23) Indicar la masa remolcable maxima en los brazos de unién inferiores del mecanismo elevador de tres
puntos trasero o el propio mecanismo elevador de tres puntos trasero, segin lo declarado por el
fabricante.»;

i) se suprime la nota explicativa (24);

iii) [Esta modificacién no afecta a la versién espariola.];

iv) la nota explicativa (33d) se sustituye por el texto siguiente:
«(33d) Solo aplicable a los vehiculos con una o varias plataformas de carga.»;
v) se afiade la nota explicativa (33p) siguiente:

«(33p) Solo aplicable a vehiculos de las categorfas T y C autorizados para remolcar vehiculos de la categoria R
o S, si llevan un dispositivo de almacenamiento de energia hidrdulica.»;

vi

=

se suprime la nota explicativa (37).
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ANEXO IV

El anexo IV del Reglamento de Ejecucién (UE) 2015/504 se modifica como sigue:
1) el punto 2.1.1 se sustituye por el texto siguiente:

«2.1.1. La informacioén expuesta en la placa deberd ser claramente legible e indeleble y contener los datos siguientes,
en el orden que se indica a continuacién y de acuerdo con uno de los dos modelos alternativos del
apéndice 1:»

2) el punto 2.1.1.8 se sustituye por el texto siguiente:

«2.1.1.8. Las masas remolcables técnicamente admisibles correspondientes a cada configuracion de chasis/frenado del
vehiculo remolcado de la categoria R o S, con arreglo al punto 4.1.3 de las entradas de datos de la ficha de
caracteristicas establecidas en la parte B del anexo I del presente Reglamento®, con el siguiente formato: “B-
17 sin frenos, “B-2” frenado por inercia, “B-3” frenado hidrdulico, “B-4” frenado neumdtico, “T-1" barra de
traccién, “T-2” barra de traccién rigida, “T-3” eje central;»

3) el punto 4.1.1.8 se sustituye por el texto siguiente:

«4.2.1.8. Las masas remolcables técnicamente admisibles correspondientes a cada configuracion de chasis/frenado del
vehiculo remolcado de la categoria R o S, con arreglo al punto 4.1.3 de las entradas de datos de la ficha de
caracteristicas establecidas en la parte B del anexo I del presente Reglamento®, con el siguiente formato: “B-
17 sin frenos, “B-2” frenado por inercia, “B-3” frenado hidrdulico, “B-4” frenado neumdtico, “T-1" barra de
traccién, “T-2” barra de traccién rigida, “T-3” eje central;»

4) el apéndice 1 se sustituye por el texto siguiente:
«Apéndice 1

Ejemplos de placa reglamentaria

1. MODELO A para un vehiculo de la categoria T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE.
T1b
e6*167/2013*01223
5DRH123UPAX000001
5590 kg
A-1: 2390 kg
A-2: 3200 kg
| T-1 T-2 T-3

B-1 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-2 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-3 6 000 kg 8 000 kg 4000 kg
B-4 12 000 kg 15 000 kg 9 000 kg
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2. MODELO B alternativo al MODELO A para un vehiculo de la categoria T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE. \ T-1 T-2 T-3
T1b B-1 3000 kg 4000 ke 2000 kg
€6*167/2013*01223
5DRH123UPAX000001 B-2 3000 kg 4 000 kg 2 000 kg
5590 kg B-3 6 000 kg 8 000 kg 4000 kg
A-1: 2390 kg
3. MODELO C para la fase 1 de un vehiculo de la categoria C2a
JEAN NICOLE TRACTORS Ltd.
C2a STAGE 1
€3*167/2013*14863
ZFS159000AZ000055
820 kg
A-1: 366 kg
S-2: 454 kg P: 255 kPa
I T-1 T-2 T-3

B-1 1 000 kg 2 000 kg 1 000 kg

B-2 1000 kg 2000 kg 1000 kg

B-3 2 000 kg 3000 kg 2 000 kg

B-4 4000 kg 5000 kg 4000 kg

4. MODELO D alternativo al MODELO C para la fase 1 de un vehiculo de la categoria C2a

JEAN NICOLE TRACTORS Ltd. | —— | T-1 T-2 T-3
C2a STAGE 1 B-1 1000 kg 2000 kg 1 000 kg
€3*167/2013*14863
820 kg B-3 2000 kg 3000 kg 2000 kg
A-1: 366 kg

S-2: 454 kg P: 255 kPa B-4 4000 kg 5000 kg 4000 kg
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5. MODELO E para un vehiculo de la categoria R2a con barra de traccién rigida

REMORQUES HENSCHLER SA

R2a
e12*167/2013*00053
YA9EBS37009000005
2050 kg
A-0: 1100 kg
A-1: 850 kg
A-2: 1200 kg
| T-1 T-2 T-3
B-1 1 000 kg 1 000 kg 1 000 kg
B-2 1 000 kg 1 000 kg 1 000 kg
B-3 2000 kg 2000 kg 2000 kg
B-4 2000 kg 2000 kg 2000 kg

6. MODELO F alternativo al MODELO E para un vehiculo de la categorfa R2a con barra de traccion rigida
REMORQUES HENSCHLER SA \ T-1 T-2 T-3
R2a B-1 1000 kg 1 000 kg 1 000 kg
e12*167/2013*00053
2050 kg B-3 2 000 kg 2000 kg 2000 kg
A-0: 1100 kg
A-2: 1200 kg».
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ANEXO V

El anexo V del Reglamento de Ejecucion (UE) 2015/504 se modifica como sigue:
1) en el apéndice 1, en la seccion III, el punto 2.1 se sustituye por el texto siguiente:

«2.1. Se concede la homologacién con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n.° 1672013, de modo que solo
es vilida hasta el dd/mm/aaaa‘®.»

2) el apéndice 2 se modifica como sigue:
a) en la seccién I, el punto 4.1 se sustituye por el texto siguiente:

«4.1. Se concede la homologacion con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n.° 167/2013, de modo que

solo es vélida hasta el dd/mm/aaaa‘®.»

b) la seccién 2 se sustituye por el texto siguiente:
«SECCION 2
La presente homologacién de tipo UE se refiere a vehiculos, variantes o versiones incompletos y completados.

1. Homologaciones de los vehiculos de fases anteriores.

Fase Ndmero de Fecha Aplicable a (segiin | Variantes y versiones completas
homologacién de tipo UE proceda) o completadas (segiin proceda)®
1
(Vehiculo de
base)
2

2. Lista de requisitos aplicables al tipo de vehiculo o variante incompletos homologados, teniendo en cuenta el

alcance y la dltima modificacion de cada uno de los actos reglamentarios enumerados a continuacién!?),

Referencia del
Entrada Asunto acto
reglamentario

Modificado por o en

S Aplicable a las variantes
fase de ejecucion

3) en el apéndice 4, en la seccion III, el punto 2.1 se sustituye por el texto siguiente:

«2.1. Se concede la homologacién con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n.° 167/2013, de modo que solo

es vilida hasta el dd/mm/aaaa®.»

4) en el apéndice 5, en la seccién III, el punto 2.1 se sustituye por el texto siguiente:

«2.1. Se concede la homologacién con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n.° 167/2013, de modo que solo

es vlida hasta el dd/mm/aaaa®.»
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ANEXO VI

En el anexo VII del Reglamento de Ejecuciéon (UE) 2015/504, en el apéndice 1, el punto 4 se sustituye por el texto
siguiente:

«4. Eficacia de frenado

Medida con arreglo al anexo II del Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de la Comisién, modificado en dltimo lugar
por el Reglamento Delegado (UE) ...[...1"%) de la Comisién

Cuadro 1
Ejes del vehiculo Ejes de referencia
Fuerza de frenado Masa de ensayo | LU de frenado
Masa estatica (P)! ; Velocidad . Y desarrollada en las Velocidad
requerida en las ruedas (Po) (%) ruedas
kg N km/h kg N km/h
Eje 1
Fje 2
Eje 3
Eje 4
(*) Véase el punto 2.1 del apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68.
Cuadro 11
Masa total del vehiculo presentado @ NOMOIOZACION .....cvvuucerercerereriiecrriecerirecsrieceereseesesereeessssecsseesesessessseessssenecees kg
Fuerza de frenado requerida €n 1aS TUEAAS ......cooceereciieceeceecineeiireeie ettt ess bbb sss s N
Par de ralentizacién requerido en el drbol principal del sistema de frenado de resistencia ..........ccmececnneceens Nm
Par de ralentizacién obtenido en el drbol principal del sistema de frenado de resistencia (segin el diagrama) ... Nm

Cuadro TII
Eje de referencia .....cccommeceenne. Acta 1.0 e, Fecha: ..ooomvceonnecerennee
........................................... (copia adjunta)
Tipo I Tipo III
Fuerza de frenado por eje (N)
[Véase el punto 4.2.1 del apéndice 1 del anexo VII
del Reglamento (UE) 2015/68]
Eje 1 T} = oo % F, T} = oo % F,
Eje 2 Ty = oo, % F, Ty = oo % F,
Fje 3 T3 = oo % F, Ty = oo, % F,

Carrera estimada del accionador (mm)

[Véase el punto 4.3.1.1 del apéndice 1 del anexo
VII del Reglamento (UE) 2015/68]

Eje 1
Eje 2
Eje 3
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Empuje medio (N)

[Véase el punto 4.3.1.2 del apéndice 1 del anexo
VII del Reglamento (UE) 2015/68]

con el vehiculo re-
molcado  conside-
rado (E)

Eje 1 ThA] TN ThAl T

Eje 2 ThA2 T e ThA2 Y

Eje 3 ThA3 Tt ThA3 T e

Eficacia de frenado (N)

[Véase el punto 4.3.1.4 del apéndice 1 del anexo

VII del Reglamento (UE) 2015/68]

Eje 1 Tl T Tl T e

Eje 2 Tz N Tz N

Eje 3 T3 = s T3 = s
Resultado del Tipo I en caliente | Tipo III en caliente
ensayo de tipo O | (prevista) (prevista)

Eficacia de frenado del vehiculo

[Véanse los puntos 2.3.3, 2.4.3 y 2.5.5 del anexo
II del Reglamento (UE) 2015/68]
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ANEXO VII

El anexo VII del Reglamento de Ejecucién (UE) 2015/504 se modifica como sigue:
1) El punto 1.1 se sustituye por el texto siguiente:

«1.1.En relacién con cada acto reglamentario enumerado en el anexo I del Reglamento (UE) n.° 167/2013, el servicio
técnico deberd elaborar el modelo de acta de ensayo de acuerdo con sus normas de buenas practicas.»

2) se afiaden los siguientes puntos 3.3 a 3.4.2:
«3.3.  Acta de ensayo del frenado
Los modelos de las actas de ensayo del frenado figuran en los apéndices 1 a 5.

3.4. En el apéndice 1 figura la informacion adicional que debe indicarse en el formulario del modelo de acta de
ensayo para los procedimientos alternativos de los ensayos de tipo I y de tipo III de los frenos del vehiculo
remolcado [anexo VII, apéndice 1, del Reglamento (UE) 2015/68].

3.4.1. Nuamero de acta de ensayo

El nimero de acta de ensayo se compone de dos partes: una parte bdsica y un sufijo que identifica el nivel de
la cuestion tratada en el acta de ensayo.

3.4.1.1. La parte bdsica, compuesta de un maximo de veinte caracteres, y el sufijo estardn claramente separados entre
si, por ejemplo con un punto o una barra.

3.4.1.2. La parte bésica del nimero de acta de ensayo solo se referird a los frenos con el mismo identificador de freno
y el mismo factor del freno.

3.4.2. Cddigo de ensayo

Ademds del nimero de acta de ensayo, un “cédigo de ensayo” compuesto de hasta ocho caracteres (por
ejemplo, ABC123) indicard los resultados del ensayo aplicables a los identificadores y al ejemplar de ensayo,
descrito mediante la informacién indicada en el punto 3.7 del apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE)
2015/68.»

(3) 2) Se afiaden los apéndices 1 a 5 siguientes:

«Apéndice 1

Modelo de acta de ensayo para los procedimientos alternativos de los ensayos de tipo I y de tipo III de los
frenos del vehiculo remolcado [anexo VII, apéndice 1, del Reglamento (UE) 2015/68]

Acta de ensayo N.O .ooceeeceieeceirecesisesesssecsinne

Parte basica: ID4- ..o

SUfijor e

1. GENETALAAAES veverreerceeerecetie et ettt bbb
1.1. Fabricante del eje (nombre y dir€CCiOn): ....ooceeueeeuenermemeremiecrieneerisnecesesnesessnecsssnessssnesesssncssssncesees

1.1.1. Marca del fabricante del €E: .. eeiseeess et ess s ssss s esssss s ess bbb

1.2. Fabricante del freno (nombre y dir€CCiOn): ....ccomcceecceeecrrinecereceieceiessiscssssesesesessssnmsssssnecssens

1.2.1. Identificador del freno ID-2-: ..o ettt sanes

1.2.2. Dispositivo de ajuste automdtico del freno: integrado | no integrado (*)
1.3. Ficha de caracteristicas del fabricante:
2. Registro del ensayo

En cada ensayo deben registrarse los siguientes datos:

2.1. COIZO dE ENSAYO! erevvericeierreisreeeiseeeseseeesessesessee s sss e ebe bbb b bbb bbb
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2.2. Ejemplar de ensayo (identificacion precisa de la variante ensayada vinculada con la ficha de caracteristicas del
fabricante)
221, Eje

2.2.1.1. 1dentificadOr del €81 ID 1= .oiiueecreemeeeiereeeieeeeesssesessssesesssesessse s ssssesesesesssssesess bbbkt

2.2.1.2.  Identificacion del €je eNSAYAAO: ....vvvveeureeumerrieneerierereieecreiseeseisesssesessssesesesssesssssessssssesesssessessessssessssssesssens

2.2.1.3.  Carga del eje ensayado (identificador Fe): ID 3= ...ccceereemecemiecmiiecsmseesssnesesssesesssessssnesssssessssssessssnes sosscsssnes daN
2.2.2. Freno

2.2.2.1.  Identificador del freno: ID2- ... ssssssassas s s ssssssssssss s

2.2.2.2.  IdentificaciOn del fren0 ENSAYAAO: .....c.oveveerreemecerimerrieeeeieesesisecssisesesseessessesssesssssssessssssesssesssssssesessssessssssesssssssssssnesesses

2.2.2.3.  Capacidad de carrera maxima del freno (M*): ..o ssssessssesss e

2.2.2.4.  Longitud efectiva del drbol de 1eVAs’: .........ooowecerrosiieeeeorssiseeessssesessssisse s ssssssssssssss st ssssss s sssssss s ssssss s

2.2.2.5.  Variaciones del material segin el punto 3.8, letra m), del apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE)
2015/68% oroeeeeeeeesesesesoe et sessesesee e sees ettt et sttt

2.2.2.6.  Tambor 0 diSCO d€ fTENO (¥) .voirerierirereiieeieeiessies st ss st bbb bs s s ss s b sa s s st s b sss e sen

2.2.2.6.1. Masa de ensayo real del diScO 0 del tamMbDOr (): et cessesssesesisseesssssesssss s sessesssesesinnes

2.2.2.6.2. Didmetro externo Nominal del diSCO (¥¥): ...t aes st aes s ss ettt saseas

2.2.2.6.3. Tipo de refrigeracién del disco ventilado | no ventilado (*)

2.2.2.6.4. Con o sin buje integrado (¥)

2.2.2.6.5. Disco con tambor integrado (con o sin funcién de freno de estacionamiento) (*) (**)

2.2.2.6.6. Relacién geométrica entre las superficies de friccion del disco y el montaje del diSCO: ..cvvveeccrrenneccrrreneccereenne

2.2.2.6.7. Material de base: .

2.2.2.7.  Forro o pastilla de freno (¥)

2.2.2.7. 1. FADIICANLE: oottt eee et ee sttt see s ses s s sasess et aseassassassassassssssssesesassaseassassassassassassaes

2.2.2.7.2. MATICA: ceoeeeeeieteiereteteteteeeseeses s s sesssese s et et et esesasasasesssss s s s sesasaseseses sasasasasesasasss et et et et asesasasass et et et st et e s et eseseses et et eseaeasasat st et et esetesesasae

2.2.2.7.3. TIPO! oottt R R SRR R R R AR AR AR R s een

2.2.2.7.4. Método de fijacién del forro o de la pastilla en la zapata 0 la placa (¥): ..ccc.coovceremnrcereemirecereeisseeceemisseeseesiseeenes

2.2.2.7.5. Espesor de la placa, peso de las zapatas u otra informacién descriptiva (ficha de caracteristicas del fabrican-

te) (*): . ettt bbb bbbt
2.2.2.7.6. Material de base de la zapata o la placa de freno (*): cccconeccrmonnecccrmoneneenecerieeecesseesenee

2.2.3. Dispositivo de ajuste automadtico del freno (no aplicable si se trata de un dispositivo integrado) (*)

2.2.3.1.  Fabricante (nombre y direccién): ...

2.2.3.2. IMAATCAL vttt ettt et ettt sebe s esese s e b eas s ebeas s ese e b s sese s esesb s ea e s sae e s e A e Rt s eAea b s eAe et b eRe b et eab s et e st b etentebens s esenseseaensereneasoe

22330 THPO! ittt R R R R R bR SRR R bbb

B T S VL ¢ o) 3OO

2.2.4. Ruedas (respecto a las dimensiones, véanse las figuras 1A y 1B en la ficha de caracteristicas de los ejes y los
frenos del vehiculo remolcado respecto a los procedimientos alternativos para los ensayos de tipo Iy de tipo
1)

2.2.4.1.  Radio de rodadura del neumadtico de referencia (R.) con la carga de ensayo del eje (Fo): werermmecrmmecernnecennnnee
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2.2.4.2.

2.2.5.
2.2.6.

2.2.6.1.
2.2.6.2.
2.2.6.3.
2.2.6.4.

2.3.

23.1.1

2.3.1.2

Datos de la rueda instalada durante los ensayos:

Tamafio del Tamaiio de la

neumatico llanta X, (mm) De (mm) E, (mm) Ge (mm)

Longitud de 1a Palanca L ....ccenceireceiceiiceeiecesieceiee s i ese st

Accionador del freno

FADTICAIITE: .ottt sas s s s et stsssss s s s ssss s s s s sas s s s s s s e s sssssasssssassassasssssases

IMATCAL ettt ettt ettt s e b e se s e b ese b ebess b esa st et eseeaebese s esessaa e s e b esseseAeas b eAe e s beRe et et ess b et eseetete s tese s esens et esenneseseasoe

TIPO: e AR
NOmMero de identificaciOn (ENSAYO): ...ceueueceuereeersnersimeeessseeesessessssseesssssesssssessssssessssseessssssessssss essessssssessssssssssnessssssessssneses

Resultados de los ensayos (corregidos para tener en cuenta una resistencia a la rodadura de 0,01°F, y 0,02°F,,
respectivamente)

En el caso de vehiculos de las categorias
— RI1, R2, S1
— “R3a/R4a/S2a” (***)

— “R3b, R4b, S2b” en los que la suma de las masas técnicamente admisibles por eje no sea superior a
10 000 kg ()

En funcién de la velocidad maxima por construccion y la resistencia a la rodadura asumida de 0,01 o0 0,02, se
aplicardn los siguientes cuadros A a C:

Coeficiente de resistencia a la rodadura considerado R = 0,01 (también cubre los vehiculos remolcados
especificados en el punto 2.3.1 con una velocidad mdxima por construccién superior a 40 km/h)

Cuadro A: Aplicable a todos los vehiculos remolcados, como se
especifica en el punto 2.3.1 0 I
Tipo de ensayo

Apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68, 3.5.1.4. 35220 3.5.2.4.
punto: 3.5.2.3

Velocidad de ensayo km/h 40 40 40

Presién del accionador del freno p, kPa —

Tiempo de frenado min — 2,55 —

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T,[F. -

Carrera del accionador s, mm —

Par de entrada del freno C, Nm —

Par umbral de entrada del freno Cj,, Nm

Coeficiente de resistencia a la rodadura considerado R = 0,02 (cubre los vehiculos remolcados Ra y Sa
especificados en el punto 2.3.1 con una velocidad médxima por construcciéon no superior a 40 km/h)

Cuadro B: Procedimiento de ensayo alternativo aplicable a todos los
vehiculos remolcados de las categorfas Ra y Sa 0 I
Tipo de ensayo

Anexo VII, apéndice 2, punto: 3.5.1.4. 35220 3.5.2.4.
3.5.2.3




13.10.2016

Diario Oficial de la Unién Europea

L 277/123

2.3.1.3

Cuadro B: Procedimiento de ensayo alternativo aplicable a todos los
vehiculos remolcados de las categorias Ra y Sa
Tipo de ensayo

Velocidad de ensayo km/h

40

40

40

Presion del accionador del freno p, kPa

Tiempo de frenado min

2,55

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T[F, -

Carrera del accionador s, mm

Par de entrada del freno C, Nm

Par umbral de entrada del freno Cj,, Nm

Coeficiente de resistencia a la rodadura considerado R = 0,02 (cubre los vehiculos remolcados Ra y Sa
especificados en el punto 2.3.1 con una velocidad mdxima por construcciéon no superior a 30 km/h)

Cuadro C: Procedimiento de ensayo alternativo en el caso de los
vehiculos remolcados con v, 4, < 30 km/h
Tipo de ensayo

Apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68,
punto:

3.5.1.4.

35220
3.5.2.3

3.5.2.4.

Velocidad de ensayo km/h

30

30

30

Presién del accionador del freno p, kPa

Tiempo de frenado min

3,90

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T[F, -

Carrera del accionador s, mm

Par de entrada del freno C, Nm

Par umbral de entrada del freno Cy, Nm

En el caso de vehiculos de las categorias

— “R3a/R4a/S2a” (**¥)

— “R3b, R4b, S2b” en los que la suma de las masas técnicamente admisibles por eje no sea superior a

10 000 kg ()

— “R3b, R4b, S2b” en los que la suma de las masas técnicamente admisibles por eje sea superior a 10 000 kg

Tipo de ensayo 0 111
Apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68, 3.5.1.4. 3.5.3.1. 3.5.3.2.
punto:
Velocidad de ensayo inicial km/h 60 60

Velocidad de ensayo final km/h
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Tipo de ensayo 0

11

Presién del accionador del freno p, kPa

Namero de aplicaciones de los frenos - —

20

Duracién del ciclo de frenado —

60

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T[F, -

Carrera del accionador se mm

Par de entrada del freno Ce Nm

Par umbral de entrada del freno C0O,e Nm

3. Ambito de aplicacion

El dmbito de aplicacion especifica las variantes de eje o de freno cubiertas por el acta de ensayo, mostrando

qué variables abarca cada cddigo de ensayo.

4. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado de conformidad con el apéndice 1 del
anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68.
Tras el ensayo descrito en el punto 3.6 del apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68, se
consideré que se cumplian | no se cumplian (¥) las disposiciones del punto 2.2.2.8.1 del anexo I del
Reglamento (UE) 2015/68.
Servicio técnico que ha realizado el ensayo (****) que ha realizado el ensayo
FITINAT oriicrviecereccericssisecsseeessesessseseessssnecssssesssssessseneees Fecha: ...ccoocoivvvncccvinnnnn.

5 Autoridad de homologacion (****)
FITINA covvtoeceeeeeeie et ssisseessssseessssseess st st sssssssesssssseees Fecha: .ooovvveveeeeirenennns

(
(
(
(

*)  Tachar lo que no proceda.

**)  Solo se aplica a los frenos de disco.
£ 3

KKk
*

) Si estos vehiculos han sido sometidos al ensayo de tipo III (compdrese con el punto 2.3.1 0 2.3.2 +).

****¥) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de homologacién sean la misma entidad, o aunque

con el acta se expida una autorizacion aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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Apéndice 2

Formulario del modelo de acta de ensayo para un dispositivo alternativo de ajuste automdtico del freno segin lo
prescrito en el punto 3.7.5 del apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68

Acta de ensayo N.° ..emecenneeerinnecenne

1. Identificacion

1.1.  Eje:

Carga del eje ensayado (identificador Fu): ID3- ... cceecemirerimieceiieessseeesisnesesssesssssessssssessssssssssessssnsssssessssnsecsssnes daN

N.° de acta de ensayo para los procedimientos alternativos de los ensayos de tipo I y de tipo III de los frenos del
vehiculo remolcado [anexo VII, apéndice I, del Reglamento (UE) 2015/68] ..ccoveeeeeceuemeremmeemesmecemssecsssnsssssnceeens

1.2. Freno:

TIPO: e s R Rt st a bt
MOAELO: oottt se s s e e

FOTTO A€ fTOII0T ettt s ss s s st s s s s s s sesse s et astasssssastassassasesssesessesaseassassasen

MATCAITIPO: everreeemseeemeereeeeeseeess i s essseeas e be e bbb bbb

1.3, ACCIONAIMEEIITO: ..ouieieiievereeetetetetcteteeeeeeee ettt sttt se e se s s ss s s s s s st eseseseses esesesesessast et et eseseseaesessssasasasasas et et et et et eseteseseasseasasasasasasasesans

FADIICANIEE: ..ovovveiieeteciie sttt s st b s s s e ettt s s b s s
Tipo (cilindro/diafragma) (*):
IMOAELO: oottt s e s bbb e s Ra R e AR ettt bbb

Longitud de 1a palanca (1) ..o e mm

1.4.  Dispositivo de ajuste automadtico del freno:

Fabricante (NOMDIE ' dIFECCION): ..couumeveummcrrimecerineciriecetseeeiseceseseseseseessesessssssessssesessssesessesesssseserssesssssessssseesssnsessmmsssesessnnes

TIPOI e R R bR

Version: ettt r st b b e s e s rasaenn ettt r e st s st e st e s s tesastesaeaas

2. Registro de los resultados de los ensayos
2.1.  Rendimiento del dispositivo de ajuste automatico del freno

2.1.1. Rendimiento en caliente de los sistemas de frenado de servicio determinado conforme al ensayo definido en el
punto 3.6.2.1 a) del apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68: ....ccooveumecemmeecuemeccmesecemsnecennnnne p-
or ciento

o

Carrera del accionador s, determinada conforme al ensayo definido en el punto 3.6.2.1 b) del apéndice 1 del
anexo VII del Reglamento (UE) 2015[68: ....comeveenereuunecmumnnecenseneceseneeseanecn mm

2.1.2. Marcha libre segin el punto 3.6.3 del apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68: si | no (¥)

3. Nombre del servicio técnico | autoridad de homologacién de tipo (*) que ha realizado el ensayo: ...
4. FECRA el EMISAYO! .ooerrieirceiieceiiecet ittt ettt bbbk
5. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado de conformidad con el punto 3.6.2 del

apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68.
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6. Tras el ensayo contemplado en el punto 5, se consideré que lo dispuesto en el punto 2.2.2.8.1 del anexo I del
Reglamento (UE) 2015/68: se cumplia [ no se cumplia (¥)

7. Servicio técnico (**) que ha realizado el ensayo
FIIMA: coovoreeeeceeseeeeeeeceseeesennne Fecha: oo

8 Autoridad de homologacion (**)
FIrMa: oooceeeeeceeeceeeecceeecenennee Fecha

(*) Tachar lo que no proceda.
(**) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de homologacién sean la misma entidad, o aunque
con el acta se expida una autorizacién aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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Apéndice 3

Acta de ensayo del dispositivo de mando de sistemas de frenado de inercia

1. FADIICANTE oovveeveeesceiiinicceisis s cetssss s sesssss s esss sessssss s sesss s sssss s ass s sas bR bbb b
2. Marca

3. Tipo

4. Caracteristicas de los vehiculos remolcados a los que el fabricante destina el dispositivo de mando:

4.1. masa G’y = kg

4.2. fuerza estdtica vertical admisible en el cabezal del dispositivo de traCCion .....oeveemeeeeeneeeeernseeeresesesesesessseseesenns N
4.3 vehiculo remolcado con barra de traccién rigida | vehiculo remolcado de varios ejes con barra de tracciéon

pivotante (¥)
5. Breve descripcion

(Lista de los planos y dibujos acotados adjuntos)

6. Diagrama ilustrativo del principio del mando
7. Recorrido s = mm
8. Relacién de desmultiplicacién del dispositivo de mando:
8.1. con dispositivo de transmision mecénica (*)Tachar lo que no proceda.
THo = € ettt R RS RS R a (*
8.2. con dispositivo de transmisién hidraulica (*)
i = A€ s B eerreeee et ees et e et - (%)
FHZ () T s e .. cm
Recorrido del CiliNdro MAESLIO Sy, wereeermereemmeeessmerrisseesssneesisneesisesssssesssssessssssesssesesssesssssesssesessssessssnes mm
Recorrido de reserva del Cilindro MAESLIO Spp, weeeeeeeeeeeemeeeieneeeemseeesseersssesesssseeesessesssesssssssesees mm
9. Resultados de 108 ENSAYOS: ....cvuuurcrrvuemmcecrmiemceermiansessiessessssiassesesssessmsssssassesssssesssssss
9.1. Eficiencia

con dispositivo de transmision MecAnica (¥) My = cereeeerreeerreemmeesssessseessseessseessseesssessssssssseeens

con dispositivo de transmision hidrdulica (¥) Mg = ceceneceinnereneciieeesiecesisesesessessseessssesssssesssessessseeesssesssensessssneees

9.2. Fuerza complementaria K = ... nsessseesseessssessssssssssssssssessssssssessess e sssssssessosssssessossessssssssssessossessenes N
9.3. Fuerza maxima de COMPIESION D = ..ocoveuernecreeeeeceeemieeneesmseseessssssssssssassessssssessesssssssssessssssssee sessessssssssnsseses N
9.4. Fuerza mdxima de traccion Dy = .cccovevrecenncenns

9.5. UMDbral de fUErZa Ky = oot seessseesssssessssssssssesassssesssssessssssssssssessssssessssssssssnssons

9.6. Pérdida de recorrido ¥ reCOrrido de IESEIVAL ...rreeecrienecriiceerissesisecsmasessissesesissesssessesesssssessssesesesessssessssssessssneecssanes
cuando la posicion del dispositivo de traccion influye (¥) S, = MM .ocveceinecrneceneceeceiecriecerieceriecsssneecseanes
con un dispositivo de transmision hidrdulica (¥) s"+ = §"[, X I = e mm

9.7. Recorrido efectivo ((til) del MANAO 8" = oot sss sttt sss s bt ssss st st st st mm

9.8. Estd | No estd instalado (*) un protector contra sobrecargas segtin el punto 3.6 del anexo VIII del Reglamento

(UE) 2015/68

9.8.1.  Si el protector contra sobrecargas estd instalado antes de la palanca de transmisién del dispositivo de mando
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9.8.1.1. Fuerza umbral del protector contra sobrecargas D, = we N
9.8.1.2. Si el protector contra la sobrecarga es mecanico (*)fuerza maxima que puede desarrollar el dispositivo de mando
de inercia
P’méx/iHO = Popfméx RN N
9.8.1.3. Si el protector contra sobrecargas es hidrdulico (*) presion que puede desarrollar el dispositivo de mando de
inercia
Ch _ 2
Pimax/lh T Pop milx T eeeereeseseresseseeeseses e e N/ecm

9.8.2.  Si el protector contra sobrecargas estd instalado después de la palanca de transmision del dispositivo de mando

9.8.2.1. Fuerza umbral sobre el protector contra sobrecargassi el protector contra sobrecargas es mecdnico (*) .............
Dopiitio = N

Si el protector contra sobrecargas es hidrdulico (*) Dp.ij, = . N

9.8.2.2. Si el protector contra sobrecargas es mecdnico (¥)

fuerza mdxima que puede desarrollar el dispositivo de mando de inercia

9.8.2.3. Si el protector contra sobrecargas es hidraulico (*)

presion que puede desarrollar el dispositivo de mando de inercia

P ix T Plop X T sseseeeeseseeeesesee e N/cm?
10. El dispositivo de mando descrito cumple [ no cumple (*) los requisitos de los puntos 3, 4 y 5 del anexo VIII
del Reglamento (UE) 2015/68.
Firma: .. Fecha: .oooeeonecenccrneceriecenenne
11. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado de conformidad con las disposiciones

pertinentes del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68.

Servicio técnico (***)que ha realizado el ensayo

Firma: .. . Fecha: .o
12. Autoridad de homologacion (**¥)
Firma: .. Fecha: oo

() Tachar lo que no proceda.

(* Indicar las longitudes cuya relacién ha servido para determinar iy, 0 iy,

(**) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de homologacion sean la misma entidad, o aunque
con el acta se expida una autorizacién aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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Apéndice 4

Acta de ensayo del freno

1. Fabricante
2. MATCA oo R R
3. TIPO b bR R Rt she e
4. “Masa mdxima” admisible POr rueda Gy = .covecerneerieceiecrecsriecemisecsissesssssesesssnesssssessssncssisnes . kg
5. Par de frenado M* (especificado por el fabricante conforme al punto 2.2.23 del anexo VIII del Reglamento
(UE) 2015/68) = ovoesesesescesesossessssessessssesessessessessesessssessesessesess et sssesseseses et sess st sesesseseserse Nm
6. Radio de rodadura dindmico del neumatico
Ripin T e m; Ripax = o m
7. Breve descripcién
(Lista de planos y dibujos acotados)
8. Diagrama ilustrativo del principio del freno
9. Resultado de los ensayos:
Freno mecdnico (*) Freno hidrdulico (¥)
9.1. Relacién de desmultiplicacién 9.1.A.  Relacién de desmultiplicacion
lg T e e e ——————————ttaarraar————————atrasaais (**) (***) l’g = (***)
9.2. Carrera (recorrido de aplicacién) 9.2.A. Carrera (recorrido de aplicacion)
SB T T T T U UU U UUR SRR ... MM SB Tttt s e e m
9.3. Carrera prescrita 9.3.A. Carrera prescrita
(recorrido de aplicacion prescrito) (recorrido de aplicacion prescrito)
SB* Y mm SB* ettt e s a e saaes mm
9.4. Fuerza de retraccion 9.4.A.  Presion de retracciéon
P = et srseon N Po= eevermmemmseesiinnessssiisessssiiiesssssisssssssisnnens N/cm?
9.5. Coeficiente (caracteristico) 9.5.A. Coeficiente (caracteristico)
P T e m P T s .. m
9.6 Estd | No estd instalado un protector contra 9.6.A.  Estd | No estd instalado un protector contra
sobrecargas segin el punto 3.6 del anexo VIII sobrecargas segin el punto 3.6 del anexo VIII
del Reglamento (UE) 2015/68% del Reglamento (UE) 2015/68%
9.6.1. Par de frenado que activa el protector contra 9.6.1.A. Par de frenado que activa el protector contra
sobrecargas sobrecargas
MOp =. Nm MOp = .. Nm
9.7. Fuerza para M* 9.7.A. Presion para M*

PX = s N P* = e N/cm?
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9.8.A. Area del cilindro de rueda

Frz = . cm?
9.9.A.  (en caso de frenos de disco)
Absorcién del volumen de liquido
V6O = Cm3
9.10. Rendimiento del freno de servicio cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atrds [véanse las figuras 6 y
7 del apéndice 1 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68]
9.10.1.  Par mdximo de frenado de 1a fIGUra 6 My = ..ooccrieeocreeereccrreisreceeiieseseessssees e sssssssessssssssesssssassesssssssssssssasnnens Nm
9.10.1.A Par mdximo de frenado de 1a fIgUra 7 M = ..o seesesssssessesssssesssssassessssssssssessasnnens Nm
9.10.2.  Recorrido maximo admiSibIe S. = ... seesseeseesssseessssssessesses e mm
9.10.2.A Volumen de fluido maximo admisible absOrbido V. = ..o eeisee s cm?
9.11. Otras caracteristicas del freno cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atrds [véanse las figuras 6 y 7
del apéndice 1 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68]
9.11.1.  Fuerza de retraccion del freno Pup = .occencerneccineceimiecesecsisesesssesesssnessssnecsssnees . N
9.11.1.A Presion de retraccion del freN0 P, = .oooceeicrrrinneecriiieccsmieessssissesssssesnesssssesmsssssessesssssssssssessesssssssnesseons N/cm?
9.11.2.  Caracteristica del fIeNO Iy = .cooereeorcrrreirreecerieeceeneeesessseseessssssssesssssasssessesns ettt m
9.11.2.A Caracteristica del fIeN0 Iy = .ooocrieeeircreeeesreccereisrececeseseereesssseessssssseesesssssnesseses bbb m

9.12. Ensayos conforme al punto 7.5 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68, si procede (corregidos para
tener en cuenta la resistencia a la rodadura correspondiente a 0,01 - g - Gg,)

9.12.1.  Ensayo del freno de tipo 0

VElOCIdad e ENSAYO = oooveeerceircciireceiieceieecsieesieeesesesesise s sss e ss bbb bbb km/h
COEfiCIENtE de fTENAAO = .ooeieieeee e as s sas st e s s s e sasssssssssssssassesssssssassassnsssssassasans %
Fuerza del Mando = ..ttt st saeas N

9.12.2.  Ensayo del freno de tipo I

VElOCIdad de ENSAYO = oooreeencreiriccrieceiieceteeeeieeesseeesese s b se bbb s km/h
Coeficiente de frenado MANLENIAO = .oreeuireereeerecereceereeee ettt es et sssessseas %
Tiempo de frenado = .ttt minutos
ReNAIMIENtO €N CALIENIE = ...ouuieeieeieerieereese ettt s st ssse s s s s s st ss s bbb s st sssesssessssnsans %

(expresado en porcentaje del resultado del ensayo de tipo O del punto 9.12.1)

FUETZA del MANAO = oottt ettt sttt s s s sseses s sassassassassseas N

10. El freno descrito se ajusta [ no se ajusta (*) a los requisitos de los puntos 3 y 6 de las condiciones de ensayo
de los vehiculos equipados con sistemas de frenado de inercia del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68.

El freno puede | no puede (¥) utilizarse en un sistema de frenado de inercia sin protector contra sobrecarga.
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11. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado de conformidad con las disposiciones
pertinentes del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68.

Servicio técnico (****) que ha realizado el ensayo

Fecha: ..o, . 51000
12. Autoridad de homologacién (***¥)
Fecha: .. . FIrMA: oo

() Tachar lo que no proceda.

(*)  Indicar las longitudes que han servido para determinar i, o 1.

(** Indicar las longitudes cuya relacién ha servido para determinar iy, o i

(***) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de homologacién sean la misma entidad, o aunque
con el acta se expida una autorizacion aparte emitida por la autoridad de homologacién.
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Apéndice 5

Acta de ensayo sobre la compatibilidad del dispositivo de mando del freno de inercia, la transmisién y los frenos
del vehiculo remolcado

1. DISPOSILIVO A€ IMANAO  .erreveerrrerireceiieeitseeeiiseeeeeeeeteseeeessee et esss e ess e ebs b bbb bbb bbbt

descrito en el acta de ensayo adjunta (véase el acta de ensayo del dispositivo de mando de sistemas de frenado
de inercia)

Relacién de desmultiplicacion elegida:

THp (F) = ceorreeeeemireereeessseesessssseseesssssesssssssesssssenes e () 0 Tl (B) = et sseseas (**)
2. Frenos descritos en el acta de ensayo adjunta
3. Dispositivos de transmision del vehiculo remolcado
3.1. Breve descripcién con un diagrama ilustrativo del principio
3.2. Relacién de desmultiplicacién y eficiencia del dispositivo de transmision mecanica instalado en el vehiculo
remolcado
i (%)=. e ee R Re R AR Re RS RS R R RS R e (**)
L (5) T ettt sssessse e s e e e R
4. Vehiculo remolcado
4.1. Fabricante
4.2 MATCA oottt R R R R AR R AR R
4.3. TEPO e SRR R e
4.4. Tipo de conexién con barra de traccion: vehiculo remolcado con barra de traccion rigida | vehiculo remolcado

de varios ejes con barra de tracciéon pivotante (*)

4.5. Namero de frenos n =
4.6. Masa mdxima técnicamente admisible G, = kg
4.7. Radio de rodadura dindmico del neumdtico R* = m
4.8. Empuje admisible sobre el enganche

D* = 0,108 Gy () = N

0

D* = 0,067 g G (*) = N
4.9. Fuerza de frenado necesaria B* = 0,50 g G, = N
4.10.  Fuerza de freno B=0,49¢ G, = N
5. Compatibilidad. Resultados de los ensayos

5.1. Umbral de fuerza 100 K,/(g* G,) =
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53, 100D,/(g G,) =

5.4. G'A T eeettteeeteeeeeeeeeteieeeeeaie et e et e et e taa e et e eat e et e et e et et et e et e eatee aaeea et aa e e et eaaetateear et taaretaatetteenteaateettetantesrasenttns . kg

5.5. GB =n- GBO T eteetiteeieeaeeeeireaeeaeeeaeeaa e rateattaa e e st taa et e e aa e ar e aa e aa e aa e tan e eaar et an e e a e ear e aa e aa e aeaar et as e aateeartanreeatearteranernnns kg

5.6. Par de frenado de los frenos n-M* [(B - R) =

5.6.1.  Estd [ No estd instalado (*) un protector contra sobrecargas segin el punto 3.6 del anexo VIII del Reglamento
(UE) 2015/68 en el dispositivo de mando de inercia | en los frenos (¥)

5.6.1.1 cuando el protector contra sobrecargas es mecdnico y estd instalado en el dispositivo de mando de inercia (¥)

n - P*[(iyy - hyy - P

2

5.6.1.2 cuando el protector contra sobrecargas es hidraulico y estd instalado en el dispositivo de mando de inercia (¥)

p* / pyméx SO EU PSR PUURRR PPN

5.6.1.3 si el protector contra sobrecargas estd instalado en el dispositivo de mando de inercia:

fuerza UMBTAl D /DX = oo e

5.6.1.4 si el protector contra sobrecargas estd instalado en el freno:

Par UMDTal N Myp/(B  R) = ot

5.7. Sistema de frenado de inercia con dispositivo de transmisiéon mecdnica (*)

5.7.1. IH = iHO : lHl RN

5.7.2. NH T TNHo =« TIHT T eerrerrerrreemmmmiemmiiiiiiiiiiiii ittt s ssans e

B-R
—+n. P,

S * 'ig

5.7.5. RAZOM S'[I = cooeeeeeireeceeemisneceeesmseeesessassesssssssssessssssasessessssse s essssse s assss e s e et e
cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atrds

5.7.6.  Para el par de frenado cuando el remolque se desplaza hacia atrds, incluida la resistencia a la rodadura

0,08 - @+ Ga R T s s Nm
5.8. Sistema de frenado de inercia con dispositivo de transmisién hidraulica (¥)
E 8 R

B-R 1

582 |——+ S

L’- p P T K )

s/

5.8.3. T eeeeereesenseresnonaes

2sp * - n - Frz g
5,84, S/l = ottt e et et e ettt

5.8.5. Razén §'[Fy; =

cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atrds
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5.8.6.  Para el par de frenado cuando el remolque se desplaza hacia atrds, incluida la resistencia a la rodadura

XTI D S Nm
6. Recorrido diferencial del compensador del freno de estacionamiento

6.1.1.  Recorrido méximo admisible del compensador (hacia delante) S.p = .oceeoveeeerneceennereenseceineeeeineceeerseeesseeeesneees mm
6.1.2.  Recorrido méximo admisible del compensador (hacia atrds) S = cveeeernecernmeceensseeesneeerissecesssesensee v MM
6.1.3.  Recorrido diferencial mdximo admisible del compensador S.g = remnceinneciecineceisecesisecsssseesesesesinne mm
7. El sistema de frenado de inercia descrito cumple | no cumple (*) los requisitos de los puntos 3 a 10 del

anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68.

8. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado de conformidad con las disposiciones
pertinentes del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68.

Servicio técnico (***) que ha realizado el ensayo

Firma: .. . Fecha: .o

(*)  Tachar lo que no proceda.

(**)  Indicar las longitudes que han servido para determinar iy o 1

(***) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de homologacién sean la misma entidad, o aunque
con el acta se expida una autorizacion aparte emitida por la autoridad de homologaci6n.».
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